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Introduzione

Il sistema modulare SECUR 3 ha consentito ai nostri progettisti di sviluppare un quadro a microprocessore
innovativo e affidabile. Questo sistema assegna a co-processori periferici I'attivazione dei relativi ingressi
e uscite. In questa applicazione ogni nodo del sistema & connesso con soli due fili di collegamento. Il
sistema di comunicazione seriale che e usato tra le schede di cabina e il quadro di controllo e basato sul
sistema CAN (CONTROLLER AREA NETWORK).

Il protocollo segue le norme ISO-1S11898 per trasmissioni ad alta velocita (sopra 125 kbit/sec), e ISO-IS
11519-2 per trasmissioni a bassa velocita (fino a 125 kbit/sec).

La configurazione CAN & multi-master. In altre parole, I'unita che necessita di inviare informazioni prende
possesso del segnale bus e spedisce la sua comunicazione, la quale e ricevuta e decodificata dalle unita
riceventi. Se pil unita contemporaneamente necessitano del segnale bus per la trasmissione,
automaticamente esso sara assegnato a quella con piu alta priorita. Se una verifica produce un risultato
negativo il messaggio sara ripetuto.

Questo & SECUR 3, un sistema digitale avanzato.

Descrizione del sistema

Il sistema SECUR 3 & composto dalla combinazione delle seguenti schede elettroniche:

e SEC-3Q: la scheda madre del quadro. Questa € la base del sistema e supporta:
e SEC-3AUX: la scheda con rele ausiliari per il pilotaggio delle manovre prive di trasmissione CAN
e SEC-310: la scheda di ingressi e uscite (chiamate, ecc.)

e SEC-3S: la scheda di supervisione del circuito sicurezze

e SEC-3C: la scheda di tetto cabina; tratta tutte le comunicazioni tra cabina e quadro, e supporta:
e SEC-31/0: la scheda di ingressi e uscite (chiamate, ecc.)

e SEC-3TRG: la scheda di bottoniera cabina; raccoglie tutti i comandi e le segnalazioni e li trasmette via
CAN alla scheda SEC-3C; puo essere alloggiata direttamente sulla bottoniera di cabina oppure nel box
sul tetto di cabina

e SEC-2L: la scheda-nodo seriale di piano; gestisce tutte le segnalazioni e le chiamate in modo seriale e
supporta:

e SEC-2LPI: I'interfaccia verso l'indicatore di posizione (opzionale)

e SEC-3FDR: la scheda carica batteria e gestione allarmi.
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Specifiche tecniche

Specifiche base

e Sistema modulare fino a 32 fermate (64 servizi).

e Microprocessore

e Trasmissione seriale CAN (Controller Area Network) dal quadro verso:
e Cabina, piani e inverter

Interfacciamento
e Unita d’interfacciamento utente asportabile per visualizzazione e programmazione quadro e inverter
con le seguenti funzionalita:

e Programmazione parametri e Diagnostica e registrazione errori
d’installazione e Impostazione data / ora
e Funzioni speciali (recupero, comando e Programmazione e diagnostica inverter

porte, inserimento chiamate, ecc.)
e Porta USB per aggiornamento SW e salvataggio parametri
e Porta seriale per interfacciamento via PC locale o remota

Azionamenti
e Ascensore oleodinamico: e Ascensore a fune:
e Centraline: tutte e Motori asincroni
e Avviamento diretto, avviamento e Motori sincroni
stella/triangolo, avviamento soft starter e AC1/2velocita
e V3F open loop
e V3F closed loop
Logiche
e Manovra universale e Multiplex (fino a 4 ascensori)

e Collettiva salita/discesa

Porte
e Automatiche, semi-automatiche, manuali e Stazionamento a porte aperte - porte chiuse
e Singolo, doppio accesso e Operatori porte: tutti

e Apertura contemporanea o selettiva

Dispositivi di emergenza

e Dispositivo manuale di emergenza per e Combinatore telefonico
riporto al piano senza apertura porte (di e Trasmissione automatica di SMS in caso di
serie su impianti MRL Gearless) guasti

e Dispositivo automatico di emergenza per
riporto al piano con apertura porte
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Segnalazioni
e 24 Vcc—1W cad. uscita
e Gong / sintesi vocale in 4 lingue, di serie — altre a richiesta
¢ Indicazione posizione cabina: 1 filo per piano, 7 segmenti, dot matrix, LCD binario

e Altre segnalazioni: e Direzione cabina
e Occupato /in arrivo e Prossima partenza - gong
e Presente e Sovraccarico
e Registrazione chiamate cabina e Fuori servizio
e Registrazione chiamate piano ¢ Incendio / pompieri
Protezioni
Tutti gli ingressi e le uscite del Secur3 sono protetti contro:
e Sovratensione e corto circuito e Protezione temperatura motore: termistori
e Interferenze elettromagnetiche (secondo gli o rele termici
standard EN) e Mancanza / inversione fasi

e Tempo max. corsa

SPECIFICHE ELETTRICHE
Tensione di rete:
e Standard: trifase 220V, 230V, 380V, 400V — 50 Hz
e QOpzionali: monofase 220V, 230V, 240V
trifase 208V, 415V — 50/60 Hz
Tensione freno:

e Standard: 200 Vcc e Opzionali: tutte
Tensione valvole:

e Standard: 48 Vcc e Opzionali: tutte
Tensione circuito sicurezze con optoisolatori:

e Standard: 230 Vca —48Vcc e Opzionale: 110Vca

Sistemi di posizionamento

e Sensori magnetici bistabili/monostabili e Encoder assoluto a banda magnetica
Opzioni
e Sovraccarico e carico completo e Pre-apertura porte
e interpiano basso e Manovra pompieri
e Priorita cabina / piani e Accesso al piano con codice o iButton
e |uce cabina — ventilatore temporizzato e Fuori servizio
e Richiamo incendio e Monitoraggio remoto
Normative
e ENGS81-1;EN 81-2 e ENS81-73
e Emendamento A3 e EN81-80
e EN 81-20; EN 81-50 e Marchio CE - direttiva 2014/33/UE
e ENB81-21 e EN 50081-1 emissioni elettromagnetiche
e EN&1-70 e EN 50082-2 immunita elettromagnetiche
e 95/16/CE e Certificato di Conformita N. 490002
o Legge 13—-DM 236
e ENS81-72
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Disegni topografici

Disposizione armadi

Situazione di "MR":
"locale macchina in alto”

Soccorritore EBD
(Emergency battery drive)

(solo per Implantl fune)

Armadio
Standard

OPZIONI:
Armadio MIDI /7 MINI

Armadio speciale da pavimento con misure:
H=1600 mm - L =800 mm - P =400 mm L o
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Disposizione armadi

Situazione di "MRL":
"senza locale macchina” alto / basso

Soccorritore EBD

(Emergency battery drive)

(per emergenza completa)

Motore
Maxi / Pixi nnrl

Attenzione: \
rispettare la distanza massima
dei collegamenti elettrici = 6.5 mt
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Disposizione armadi
Situazione di MRL.:
"senza locale macchina” alto / basso *

Soccorritore EBD
(Emergency battery drive)

(per emergenza completa)

Motore

Power - Supply box
(Verticale opzionale)

Door cabinet
(Escluso da fornitura Securlift)

Walll cabinet

* Plano estremo inf.

Scegliere fra:

- A) Door cabinet (fornitura cliente)
- B) Walll cabinet (fornitura Securlift)

rispettare le distanze massime per

O
Attenzione:
collegamento quadri elettrici (figura 1)
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Disposizione armadi

Situazione di "MR":
"locale macchina in basso”

Soccorritore EBD
(Emergency battery drive)

( Solo per Implantl fune)

Armadio
Standard

OPZIONI:
Armadio MIDI / MINI

Armadio speciale da pavimento con misure:
H=1600 mm -L =800 mm - P =400 mm L P
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Disposizione armadi

Situazione di "MRL":
"Quadro in armadio centralina”

Armadio
Midi / Mini
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PANORAMICA COLLEGAMENTI

Contatto
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Cavi
display

Contatti

=0 50mi—(

Scheda

Contatti lHluminazione

vano
bottoniere
Canalina 60 x 60
coperchio trasparente
Contatti
A oy
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il
~
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VACON INVERTER
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TETTO CABINA

ESEMPIO DI DISPOSIZIONE COMPONENTI

CANALINA IN PLASTICA 100 x 60 mm

SENSORI
DI VANO
GUIDE
il

L&

I ] BOX TETTO CABINA PER
| COLLEGAMENTI VARI

—
o3 BOTTONIERA DI MANUTENZIONE
A FISSAGGIO MAGNETICO
min 5mm - max 15mm . ’/o @
‘Tee0’ o

Max 1 mt - oo,

jw | xey

BOTTONIERA

POSIZIONARE IL BOX IN MODO DA COLLEGARE AGEVOLMENTE | CAVI
PROVENIENTI DALLA BOTTONIERA

O

i —

_I@I-
I | I | POSIZIONE STANDARD MAGNETI
— () 1 m— POSIZIONE ALTERNATIVA MAGNETI\H:H\
] = @)
o .
1D '

Al
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Armadi

STANDARD

o POWER SUPPLY BOX
\ T

998

/

668

A/

668

N/
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1) ALLENTARE LE 4 VITI LATERALI E RIMUOVERE LA
COPERTURA (FIG. 1)

LOOSE THE 4 SIDE SCREWS AND REMOVE THE
COVER (PICT. 1)

DIE 4 SEITLICHE SCHRAUBEN LOCKERN UND DIE
BEDECKUNG WEGNEHMEN (BILD 1)

DESSERRER LES 4 VIS LATERALES ET ENLEVER LA
COUVERTURE (FIG. 1}

2) MONTARE LA STAFFA DI FISSAGGIO MEDIANTE TASSELLI (FIG. 2)
FIX THE HANGER WITH THE BOLTS (PICT. 2)
DIE SPANNBUGEL MONTIEREN MIT DIE DUBEL
AUFANGEN (BILD 2)
FIXER LE SUPPORT AVEC LES TAMPONS (FIG. 2)

3) AGGANCIARE LA PIASTRA COMPONENTI (FIG. 3)
HOOK THE PLATE WITH COMPONENTS (PICT. 3)
DIE PLATTE AUFANGEN (BILD 3)
ACCROCHER LA PLAQUE AVEC LES COMPOSANTS (FIG. 3)

4) ASSEMBLARE LA COPERTURA (FIG. 4)
ASSEMBLE THE COVER (PICT. 4)
DIE BEDECKUNG MONTIEREN (BILD 4)
ASSEMBLER LA COUVERTURE (FIG. 4)
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WALL FRONT ASSIST DOOR FRONT ASSIST

FRONT PANEL
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WALL CABINET

,-Lf‘ga/\ T &}/4@

1280

g

797/ \/

®

17/90



segue: IM_SEC3_02.09 it

TASTIERINO
KEYPAD

TASTENFELD
CLAVIER

(Il

CALAMITA
MAGNET
MAGNETE
AIMANT

96

156

\/ Back ' Clear
\\ SECURLIFT® ’}
Gt Bt Rty

APPLICAZIONE SU ARMADI CON MAGNETE
APPLICATION ON CABINETS WITH MAGNET
EINBAU AUF SCHRANKE MIT MAGNETE
APPLICATION SUR LES ARMOIRES AVEC AIMANT
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Configurazione interna

Quadro di manovra

Box di cabina
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Test preliminari

Per eseguire i test utilizzare una bottoniera di montaggio connessa secondo lo schema seguente.
I NON UTILIZZARE LA BOTTONIERA DI ISPEZIONE PRECABLATA FORNITA CON IL QUADRO!

Non installare il box cabina (scheda SEC-3C)

Facendo riferimento agli schemi elettrici di installazione, connettere i seguenti circuiti:

a)
b)
c)

alimentazione elettrica - morsetti M1, M2, M3 (rif. pag. 1)
alimentazione motore — M4, M5, M6 (U, V, W —rif. pag. 1)
alimentazione freno (se ascensore a fune) — morsetti 50 e 51 (rif. pag. 4), oppure BR+ e BR- (rif.
pag. 22)
alimentazione valvole (se ascensore idraulico) — (rif. pag. 4)
bottoniera di montaggio provvisoria con cavo flessibile

ATTENZIONE: non utilizzare la bottoniera di ISPEZIONE precablata
protezione termica motore (rif. pag. 1)
tutti i collegamenti a terra/massa di tutti i circuiti
ponticellare le connessioni di apparecchiature non presenti (rif. pag. 3)
rimuovere il collegamento P1/1-P1/4 sulla scheda quadro (SEC-3Q)

Devono essere eseguite le seguenti verifiche:

)
k)
1)

controllare tutte le tensioni di alimentazione

controllare che il display del quadro indichi RECUPERO

controllare che, premendo i pulsanti RUN e UP o DOWN sulla bottoniera di montaggio provvisoria,
i led sulla scheda sicurezze SEC-3S (SUPPLY, SHAFT, CAR, SWING DOORS, CAR DOORS, LOCKS) si
accendano.

INSPECTION BOTTONIERA DI TRAVELING CABLE

BOX

MANUTENZIONE CAVO FLESSIBILE

SEC-3Q

LLL

3/'/4
rnJ

4 /3
Ll

SEC-35

INSP.

RUN

[e[0[8]0][0[8]8][8]8]F
E"'|E||E||:||2||ﬂ||:||i||i|l:|"?

ATTENZIONE
Quando i test preliminari sono terminati, ripristinare ogni collegamento alla
condizione originale. Controllare attentamente il circuito delle sicurezze.
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Prove di isolamento

Operazioni preliminari

Le prove di isolamento devono essere eseguite dopo aver verificato il corretto funzionamento
dell’'impianto.

Portare la cabina tra due piani e verificare che tutte le porte siano chiuse.

Assicurarsi che l'interruttore magnetotermico AM sul quadro sia chiuso.

Aprire gli interruttori generali (luce e forza motrice).

Scollegare tutti i conduttori giallo/verde dai morsetti di terra sul quadro, ad eccezione di quelli
collegati alle parti metalliche e al dispersore.

Scollegare il conduttore giallo/verde dal morsetto 100, nel quadro e nel box sul tetto cabina

Se catena sicurezze in corrente alternata scollegare il conduttore giallo/verde dal morsetto 0
sull’avvolgimento secondario del trasformatore TRM.

Se catena sicurezze in corrente continua: scollegare il conduttore giallo/verde dal morsetto 5 o 8 della
scheda SEC-2ALM

Scollegare il conduttore giallo/verde dal morsetto 100 nel soccorritore SEC-3EBD, se presente
Scollegare il connettore P8 e P4 (se presente) sulla scheda madre SEC-3Q

Scollegare il connettore CAL sulla scheda allarmi SEC-3FDR

Scollegare il connettore ISE nel box cabina

Scollegare tutti i conduttori dall’inverter (se presente)

Scollegare i collegamenti tra i quadri (se impianti multiplex) e seguire la procedura completa per ogni
impianto.

Misure di isolamento
Misurare, con uno strumento a 500V, i valori di resistenza tra i morsetti indicati in tabella. | valori misurati
(in MegaOhm) devono essere maggiori di quelli indicati nella seguente tabella.

FORZA LINEA CIRCUITO CIRCUITO CIRCUITO
MOTRICE LUCE PORTE ALLARME SICUREZZE
morsetti sQ1/3
M1 LC/L SQ2/9
M4 (U) LV/L SF2/3 CAL/6 100
I::)RA >0,5 >0,5 >0,5 >0,5 >0,5
FORZA MOTRICE
M1 M4 >0,5 >0,5 >0,5 >0,5
LINEA LUCE
LC/L: LV/L >0,5 >0,5 >0,5
CIRCUITO PORTE
SF2/3 >0,5 >0,5
CIRCUITO ALLARME 505
CAL/6 !

(*)

NB: Con operatori porte alimentati con tensione di rete oppure 230VAC monofase, NON eseguire
le prove di isolamento tra i morsetti FORZA MOTRICE e CIRCUITO PORTE.

Al termine ripristinare tutti i collegamenti modificati.
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Prova per modulo sicurezza - DZSM

Per le funzioni ADO (pre-apertura porte) e/o ACL (ripescaggio) un modulo di sicurezza & montato nel
quadro. Il modulo consente il movimento della cabina all'interno della zona porte con porte aperte.

Per collaudare il dispositivo procedere come segue:
Verificare la versione software = 02.52D o successiva

Verificare il parametro 02.16 = Si [Controllo DZSM] EEEJ‘EE
S11]| S12| §31
Prova di funzionamento normale P pirzato

e portare la cabina al piano inferiore e tenere le porte aperte

e spostare la cabina premendo il pulsante rosso di discesa manuale oppure aprendo
manualmente il freno

e la pompa o il motore si attivano e la cabina si sposta fino al raggiungimento del
p|a no www.pizzato.com

EACIRIRE

Simulazione mancanza 1° canale Simulazione mancanza 2° canale
® mantenere le porte aperte ® mantenere le porte aperte
e scollegare il filo sul morsetto S11 del e scollegare il filo sul morsetto S22 del
dispositivo CS AR-95 dispositivo CS AR-95

e il display indica ERRORE! DZSM e I'impianto e in OSS (Fuori servizio)
e spostare la cabina premendo il pulsante rosso di discesa manuale oppure aprendo manualmente il
freno.
e la pompa o il motore si non si attivano e la cabina rimane ferma
Per ripartire ripristinare i collegamenti, spegnere e riaccendere I'impianto, premere Reset sulla scheda
guadro SEC-3Q,, riportare la cabina al piano, poi premere CLEAR per 10 secondi

Simulazione incollaggio sensore 1° canale Simulazione incollaggio sensore 2° canale
e ponticellare i morsetti S11 e S12 del e ponticellare i morsetti S21 e S22 del
dispositivo CS AR-95 dispositivo CS AR-95

e eseguire una chiamata
e all’arrivo al piano di destinazione il display indica ERRORE! DZSM e I'impianto & in OSS (Fuori
servizio)
Per ripartire ripristinare i collegamenti, spegnere e riaccendere I'impianto, premere Reset sulla scheda
guadro SEC-3Q e poi premere CLEAR per 10 secondi
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segue: IM_SEC3_02.09 it

Prova per “tempo corsa”

Impianti oleodinamici

e bloccare manualmente il movimento della cabina (esempio: scollegare le valvole, chiudere i
rubinetti, scollegare la centralina)
o effettuare una chiamata
e |a cabina rimane ferma e dopo il tempo impostato in 01.07 appare errore tempo corsa.
e |'impianto va in OSS (fuori servizio)
Per ripartire ripristinare i collegamenti, poi premere CLEAR per 10 secondi

Impianti a fune

con inverter FUJI con inverter VACON
e impostare in inverter Fuji i parametri C10 e e impostare in inverter Vacon i parametri
C11 a 0.00Hz P.2.2.7 e P2.2.11 2 0.00Hz

e eseguire una marcia
e |a cabinarimane ferma e dopo il tempo impostato in 01.07 appare errore tempo corsa
e |'impianto vain OSS (fuori servizio)
Per ripartire ripristinare i valori originali nei parametri dell’inverter, poi premere CLEAR per 10 secondi

Prova per limitatore di velocita con controllo a
distanza.

Per collaudare il dispositivo
e inserire il connettore TEST nella presa OST
e eseguire una marcia
e premere il pulsante TEST; a questo punto entrera in funzione il limitatore di velocita

Rimessa in servizio normale
e seil limitatore di velocita possiede una bobina di reset, inserire il connettore RESET in OST e
premere il pulsante TEST.
e muovere la cabina in RECUPERO, in direzione opposta (utilizzando ad esempio RDF+RB) per
sbloccare il paracadute
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Test per limitatore di velocita PFB — LK

Per collaudare il dispositivo
e separare i due connettori OST (maschi/femmina) e inserire il connettore TEST nella presa OST
e abbassare il commutatore RDF, premere e mantenere il pulsante RB ed eseguire una marcia in
modalita Recupero premendo il pulsante a (S1) o a (S2)
e premere il pulsante TEST; a questo punto il limitatore di velocia sara azionato
e Rimessa in servizio normale
e scollegare il connettore TEST e ricollegare i connettori OST
e premere il pulsante TEST
e muovere la cabina in senso contrario in modalita RDF per sbloccare il paracadute
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Prova del selettore Bypass (solo EN 81-20)

e Verificare il parametro 02.38 = Si [Abilita EN81-20]

e Pos. 0 - Inattivo

e Pos. 1- Bypass contatti accostamento porte di piano

e Pos. 2 - Bypass contatti porte di cabina

e Pos. 3 - Bypass contatti serrature porte di piano
Vedi pagina 3 schemi elettrici

Verificare:
e Seil selettore bypass non € in pos. 0 il funzionamento in modo normale dell'impianto deve essere
inibito.

e Quando il bypass & attivato (pos. 1, pos. 2, pos. 3), per poter muovere la cabina in ispezione e
necessario che I'ingresso di controllo della reale posizione della porta di cabina C12/2 sulla scheda
SEC-3C, sia attivato (chiuso)

Con due accessi in cabina anche I'ingresso C12/4 - scheda SEC-3C - dovra essere attivato (chiuso) -
vedi schemi elettrici pagina 11

e Verificare che durante il movimento in ispezione, con bypass attivato, dal fondo della cabina siano

emesse una segnalazione acustica (beep) e una segnalazione luminosa lampeggiante.
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Prova per contatti Extra-Corsa

Vano tradizionale (magneti) o vano digitale (lettura encoder motore)

Extra-corsa superiore FLS:U

e effettuare una chiamata all’ultima fermata

e una volta avvenuto il rallentamento scollegare il connettore SC3 dalla scheda SEC-3S

e la cabina proseguira in bassa velocita fino a incontrare I'extra-corsa superiore
Per ripartire ripristinare i collegamenti, spostare la cabina al di sotto del contatto di extra-corsa, poi
premere CLEAR per 10 secondi

Extra-corsa inferiore FLS:D
e effettuare una chiamata alla prima fermata
e una volta avvenuto il rallentamento (cabina in bassa velocita) scollegare il connettore SC3 dalla
scheda SEC-3S
e la cabina proseguira in bassa velocita fino a incontrare I'extra-corsa inferiore
Per ripartire ripristinare i collegamenti, spostare la cabina al di sopra del contatto di extra-corsa, poi
premere CLEAR per 10 secondi

Vano assoluto (ELGO Limax2)

Extra-corsa superiore FLS:U
e posizionare la cabina alla penultima fermata
e entrare in programmazione, impostare il parametro 02.19 (ispezione estremi) = TEST: salvare e
uscire
e sulla scheda SEC-3Q spostare il dip-switch SW2/1 - DOOR - in posizione ON (segnalazione acustica
in cabina e in locale macchina)
e effettuare una chiamata all’ultima fermata
e la cabina superera I'ultima fermata e proseguira in bassa velocita fino a incontrare I'extra-corsa
superiore
Per ripartire riportare il parametro 02.19 = NO, rimettere il dip switch SW2/1 su OFF, spostare la cabina
sotto al contatto di extra-corsa, premere CLEAR per 10 secondi, premere RESET sulla scheda quadro SEC-
3Q

Extra-corsa inferiore FLS:D
e posizionare la cabina alla seconda fermata
e entrare in programmazione, impostare il parametro 02.19 (ispezione estremi) = TEST: salvare e
uscire
e sulla scheda SEC-3Q spostare il dip-switch SW2/1 - DOOR - in posizione ON (segnalazione acustica
in cabina e in locale macchina)
e effettuare una chiamata alla prima fermata
e la cabina superera la prima fermata e proseguira in bassa velocita fino a incontrare I'extra-corsa
inferiore
Per ripartire riportare il parametro 02.19 = NO, rimettere il dip switch SW2/1 su OFF, spostare la cabina
sopra al contatto di extra, premere CLEAR per 10 secondi, premere RESET sulla scheda quadro SEC-3Q
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Vano assoluto (ELGO Limax 3CP - SAFE)

Extra-corsa superiore FLS:U

effettuare una chiamata e posizionare la cabina alla penultima fermata

entrare in programmazione, impostare il parametro 07.21 (ispezione estremi) = TEST FLS, salvare
e uscire

sulla scheda SEC-3Q spostare il dip-switch SW2/1 - DOOR - in posizione ON (segnalazione acustica
in cabina e in locale macchina)

effettuare una chiamata all’ultima fermata

la cabina superera l'ultima fermata e proseguira in bassa velocita fino al punto di extra-corsa
superiore, e li si arrestera

spostare la cabina sotto al contatto di extra-corsa tramite la manovra di recupero (RDF)

Extra-corsa inferiore FLS:D

effettuare una chiamata e posizionare la cabina alla seconda fermata

effettuare una chiamata alla prima fermata

la cabina superera la prima fermata e proseguira in bassa velocita fino al punto di extra-corsa
inferiore, e |i si arrestera

Per ripartire riportare il parametro 07.21 = NO, rimettere il dip switch SW2/1 su OFF, spostare la cabina
sopra al contatto di extra-corsa, premere CLEAR per 10 secondi, premere RESET sulla scheda quadro SEC-

3Q
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EN 81-20 - Emendamento A3

Prove di funzionalita del monitoraggio dei freni
e Impianti a fune con doppio microswitch del freno

Questa procedura si applica esclusivamente a impianti con inverter FUJI

CONDIZIONI PER INIZIARE TEST
IMPIANTO MONTATO E FUNZIONANTE

PROCEDURA DI TEST
1. Assicurarsi che il controllo dei freni sia attivo, verificando che il parametro 02.31 sia impostato su

“2freni”
2. Controllo freno 1:
a. Eseguire una chiamata utilizzando il tastierino SEC-3KBD
b. Durante la marcia, togliere il filo dal morsetto P14/1 (o dal morsetto V3) della SEC-3AUX

(per simulare un guasto al freno 1).

c. La marcia deve terminare correttamente. L'impianto deve pero andare in fuori servizio e
deve apparire I'errore “ERR: BRK1 STOP” sul tastierino.

d. Verificare che una nuova chiamata non venga accettata

e. Ricollegare il filo al morsetto P14/1 (o al morsetto V3)

f. Resettare I'errore mantenendo premuto CLEAR sul tastierino fino a quando I’errore non

viene azzerato.

3. Controllo freno 2:

a. Eseguire una chiamata utilizzando il tastierino SEC-3KBD

b. Durante la marcia, togliere il cavo dal morsetto P14/2 (o dal morsetto V5) della SEC-3AUX
(per simulare un guasto al freno 2).

c. La marcia deve terminare correttamente. L'impianto deve pero andare in fuori servizio e
deve apparire I'errore “ERR: BRK2 STOP” sul tastierino.

d. Verificare che una nuova chiamata non venga accettata

e. Ricollegare il filo al morsetto P14/2 (o al morsetto V3)
Resettare |'errore mantenendo premuto CLEAR sul tastierino fino a quando I’errore non

viene azzerato.

Nota: se il test viene effettuato quando la cabina e ferma al piano, I'errore viene visualizzato, ma
I'impianto non viene bloccato.

Il test deve essere eseguito prima della messa in marcia definitiva dell'impianto, e durante le verifiche
periodiche.
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Prove di funzionalita del dispositivo di controllo del corretto
funzionamento di due valvole idrauliche in serie

Questa procedura si applica esclusivamente a impianti con doppia valvola di discesa

CONDIZIONI PER INIZIARE TEST

IMPIANTO MONTATO E FUNZIONANTE — CABINA AL PIANO INFERIORE

PROCEDURA DI TEST

1. Assicurarsi che il controllo della doppia valvola sia attivo, verificando che il parametro 02.32 sia

impostato su “2 Valv.”
2. Controllo del monitoraggio della valvola 1 (VD1):

a.

Premere il pulsante RESET sulla scheda SEC-3Q, contemporaneamente mantenere
premuto il pulsante rosso di discesa manuale della valvola 2 (VD2)

Il sistema inizia il test aprendo la valvola 1 e verificando che non avvenga un movimento
in discesa.

i. Essendo manualmente mantenuta aperta la valvola 2 la cabina si muovera in
discesa, il movimento sara rilevato e il sistema denuncera I’errore “Error A3 VD1”
rendendo cosi impossibilitata qualsiasi marcia successiva.

Verificare che una nuova chiamata non venga accettata
Resettare |'errore mantenendo premuto CLEAR sul tastierino fino a quando I’errore non
viene azzerato.

3. Controllo del monitoraggio della valvola 2 (VD2):

a.

Premere il pulsante RESET sulla scheda SEC-3Q, contemporaneamente mantenere
premuto il pulsante rosso di discesa manuale della valvola 1 (VD1)
Il sistema inizia il test aprendo la valvola 1 e verificando che non avvenga un movimento
in discesa.
Il sistema passera al test della valvola 2
i. Essendo manualmente mantenuta aperta la valvola 1 la cabina si muovera in
discesa, il movimento sara rilevato e il sistema denuncera I’errore “Error A3 VD2”
rendendo cosi impossibilitata qualsiasi marcia successiva.
Verificare che una nuova chiamata non venga accettata
Resettare |'errore mantenendo premuto CLEAR sul tastierino fino a quando I’errore non
viene azzerato.

Il test deve essere eseguito prima della messa in marcia definitiva dell’'impianto, e durante le verifiche
periodiche.
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Prove di funzionalita dei dispositivi di controllo del corretto

funzionamento delle valvole a monitoraggio elettronico

Questa procedura si applica a quegli impianti dotati di monitoraggio elettronico delle valvole.
Esempi di gruppi valvole a monitoraggio elettronico:

e BucheriValve

e GMV NGV A3

e GMV NGV A3 + monitoraggio

CONDIZIONI PER INIZIARE TEST
IMPIANTO MONTATO E FUNZIONANTE

PROCEDURA DI TEST
1. Assicurarsi che il parametro 02.32 sia correttamente impostato sul valore corrispondente al

gruppo valvole installato. Esempi:

a. iValve
b. NGV A3
c. NgvA3 +m

2. Eseguire il test attenendosi alle istruzioni del produttore del gruppo valvole installato.
a. Verificare che il sistema denunci I'errore corrispondente al tipo di gruppo valvole
installato. Esempi:
Err. iVALV Run
Err. iVALV Stop
Err.A3NGV RUN hi
Err.A3NGV RDY hi
Err. A3NGV RDY lo
g. Err. A3NGV RUN lo
3. Verificare che una nuova chiamata non venga accettata
4. Resettare I’errore mantenendo premuto CLEAR sul tastierino fino a quando I’errore non viene

™0 a0 T

azzerato.

Il test deve essere eseguito prima della messa in marcia definitiva dell'impianto, e durante le verifiche
periodiche.

30/90



segue: IM_SEC3_02.09_it

Prove di funzionalita della tenuta meccanica del freno tramite scheda
SEC-3BRK

PROCEDURA DI TEST

1.
2.

O NV kAW

aprire I'interruttore AM

scollegare il connettore BRK1 dalla scheda SEC_3BRK e collegarlo all’'uscita BRK TEST (sempre
sulla stessa scheda).

chiudere l'interruttore AM

inserire una chiamata

all’avvio della marcia premere il pulsante TBRK e mantenerlo

interrompere la marcia aprendo l'interruttore AM, mantenendo premuto il pulsante TBRK
verificare che la cabina si arresti comunque anche in presenza di un freno forzatamente aperto
resettare eventuali errori (CLEAR o RDF)

Ripetere la prova scollegando il connettore BRK2 (seconda bobina del freno).

Alla fine del test ripristinare il collegamento originale dei connettori sulla scheda SEC_3BRK
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Prove del dispositivo rilevamento del movimento incontrollato della

cabina (UCM) per impianti con modulo di sicurezza DZSM

ESEGUIRE IL TEST SOLAMENTE SE L'IMPIANTO E DOTATO DELLA FUNZIONE DI RILIVELLAMENTO A
PORTE APERTE O DI APERTURA ANTICIPATA DELLE PORTE (EN 81-20, 5.6.7.1)

Per effettuare il test del corretto funzionamento del dispositivo di sicurezza contro il movimento
incontrollato é stato predisposto un kit di collegamenti che opera sul circuito sicurezza e simula I'apertura
delle porte di piano al di fuori della zona di sbloccaggio (test eseguibile solo se presente il modulo si
sicurezza DZSM)

CONDIZIONI PER INIZIARE TEST
IMPIANTO MONTATO E FUNZIONANTE

PROCEDURA PER IL TEST:
1. Eseguire una chiamata utilizzando il tastierino SEC-3KBD

2. Attendere la condizione di standby, ovvero impianto fermo a porte chiuse (led 1, 2, 3,4, 5, 6
accesi su scheda SEC-3S)

Aprire l'interruttore magneto-termico AM (per togliere tensione al circuito sicurezze)

INSERIRE IL DISPOSITIVO DI COLLAUDO A3 FORNITO DA SECURLIFT

Impostare il parametro 02.33 su “TEST”

Riarmare l'interruttore magneto-termico AM

Eseguire una chiamata utilizzando il tastierino SEC-3KBD

Inizia la marcia e il quadro impone alla cabina la velocita nominale

SE IL SISTEMA DI SICUREZZA FUNZIONA CORRETTAMENTE L'IMPIANTO SI MUOVE, MA SI BLOCCA
NON APPENA ESCE DALLA ZONA DI SBLOCCO DELLE PORTE.

10. Aprire la porta di piano tramite la chiave di emergenza e verificare il movimento effettuato dalla

W oo N UL PeW

cabina
11. Per rimettere I'impianto in stato di marcia
a. richiudere la porta di piano
rimuovere il dispositivo di test
ripristinare i collegamenti originali
premere per 5” il pulsante Clear sul tastierino SEC-3KDB
Riportare il parametro 02.33 su “Si”

o

premere il pulsante RESET sulla scheda SEC-3Q

NOTA: il sistema di test fornito da Securlift mantiene lo stesso livello di sicurezza della condizione di
funzionamento normale. La velocita dell'impianto nell’istante in cui si apre il contratto sicurezza dipende
dalla velocita raggiunta dalla cabina e quindi dall’accelerazione che si ha nei 20cm di zona piano.

Quindi la velocita programmata per il test A3 & la stessa che si ha durante il funzionamento normale
dell’'impianto.

Il test deve essere eseguito prima della messa in marcia definitiva dell'impianto, e durante le verifiche
periodiche.
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Schema sistema di test - collaudo A3

1 | 2 3 4
A
B SH2 sQ3
1 2.2 °3 4 5 8 T8 T 292 B 4k 5 P
ElePRREE ClEPRE
—r
L=15cm - L=A0cm
C
oo | ofo | o|lo|o|o ofo ] olo|o|o
1 2 3 45 6 7 8 1 2 3 45 6
SH2 sQ3
D
ITEM CODICE DESCRIZIONE QTA|QTA| QTA|QTA|QTA| QTA|QTA| QTA| QTA| QTA NOTE
P01 230231V06 CONN. WEID. BLC 5.08/ 6R OR - 6 POLI 1 SQ3
P02 230231V08 CONN. WEID. BLC 5.08/ 8R OR - 8 POLI 1 SH2
P03 230231P01 TERM. WEID. BLC - DFFC 0.5-1 SN3000 6
E P04 230241V06 CONN. WEID. SLS 5.08/06/180B SN OR BX 1 SQ3
P05 230241V08 CONN. WEID. SLS 5.08/08/180B SN OR BX 1 SH2
P06 210101VOR NO7V-K - 1x0.75 - ARANCIO
DI CONTR. MODIFICHE TITOLO-TITLE PROGETTO
DEQVBV CHECK MODIFICATION CONNESSIONE TEST A3
F (B30 oors [ATA . CONNECTION FOR A3 TEST SECUR 3
DATE DATE B — PROJECT
¢ SECURLIFT SN. '
s/ D CODE
§EDQCTURH_-‘|FT E VERS. SCHEMA ELETTRICO 8\6 | 6182 | =2 PAG.
rator Digital Technology F . i
= ISSUE CIRCUIT DIAGRAM v 1 S 4
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Circuito di sicurezze con lI'inserimento sistema collaudo A3

segue: IM_SEC3_02.09 it

1 | 2 | 3 | 4
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| . FLS= OLTRECORSA
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| VANO PORTE MANUALI
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Prove del dispositivo rilevamento del movimento incontrollato della

cabina (UCM) per impianti con encoder assoluto ELGO LIMAX 3CP -
SAFE

ESEGUIRE IL TEST SOLAMENTE SE L'IMPIANTO E DOTATO DELLA FUNZIONE DI RILIVELLAMENTO A
PORTE APERTE O DI APERTURA ANTICIPATA DELLE PORTE (EN 81-20, 5.6.7.1)

Con la cabina ferma al piano, e quadro in condizione di Standby, entrare in programmazione nel
parametro 07.21, e selezionare test UCM, premere M e salvare le modifiche

Eseguire una chiamata. Quando la cabina esce dalla zona porte (200mm) si apre il circuito delle sicurezze
e la marcia si interrompe

Per ripristinare la condizione normale:

07.21 =No

Premere CLEAR
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ELGO LIMAX - sistema di posizionamento assoluto

Le seguenti procedure devono essere eseguite solamente a montaggio ultimato, con tutte le sicurezze
installate e verificate

1.  Collegare il tastierino alla scheda quadro SEC-3Q tramite il cavo RJ45
Verificare parametro 01.02 — Numero Fermate [ nn]
3. Verificare parametro 02.01 — Impianto Tipo =

N

e [Fune Dig] se impianto a fune
e [Oleo Dig] se impianto oleodinamico
4.  Verificare parametro 07.01 - encoder tipo = [Limax2] oppure Limax33
5. Inserire il valore del parametro 07.11 - SpazioRifasatori:
a) Vn=0.63m/s 07.11=750
b) Vn=1m/s 07.11=1300
c) Vn=1.6m/s 07.11=2200

6. SOLO PER IMPIANTO OLEODINAMICO
Verificare le quote di default:

09.01 =100

09.02 = 1000
09.03 =1000
09.04 = 1000
09.05 =1000

Uscire e salvare

7. Impostazione quote piani
7.1. Posizionarsi sul tetto di cabina; collegare il tastierino al CAN1:A tramite un cavo CAN

CAR

SEC-3KBD SWITCH CAN :r 1:
|

] é]_ 1

| |
| |
| |
| |
| |
| |
|
| i
' I
: QOD I
| < |
| |
| |
|
| |
|
! e !
| |
| SEC-3C :
|
| [Caior :
| .
| |
| |
| |
| EWITCH CAN |
| CAN1B |
| LIMAX 2 :
| Obooao !
| i
| |
| |
| |
: CAN 1IN :
| 1
| SEC-3TRG :
| .
|
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Per LIMAX 2

7.2. Impostare 07.04 — Setup Piani = [SETTING]; premere M quindi » per confermare; il display
mostra P01 [00000]

7.3. Portare la cabina al livello del piano pil basso. La marcia in discesa avviene esclusivamente in
manovra di recupero (RDF) o in ispezione, in bassa velocita.

7.4. Con la cabina al piano piu basso premere M; la quota é registrata e il sistema & pronto per
I’acquisizione del secondo piano

7.5. Spostare la cabina, in ISPEZIONE, al secondo piano; premere M; il display mostra la quota
registrata per il secondo piano ed & pronto per il prossimo piano

7.6. Spostarsi al prossimo piano; ogni volta, premendo M, la quota viene registrata (la precisione di
fermata non e importante)

7.7. Raggiunto il penultimo piano la prossima marcia avverra solamente in bassa velocita

7.8. Raggiunto l'ultimo piano e salvata la quota il display mostrera End — save Eeprom

8. SOLO PER IMPIANTO OLEODINAMICO
8.1. Eseguire delle chiamate in salita e verificare sul display I'errore di fermata che viene mostrato.
8.1.1. Per errori con segno negativo introdurre una correzione negativa al parametro 07.08
8.1.2. Per errori con segno positivo introdurre una correzione positiva al parametro 07.08
8.2. Eseguire delle chiamate in discesa e verificare sul display I'errore di fermata che viene mostrato.
8.2.1. Per errori con segno negativo introdurre una correzione positiva al parametro 07.09
8.2.2. Per errori con segno positivo introdurre una correzione negativa al parametro 07.09
9. SOLO PER IMPIANTO A FUNE
9.1. tornare nel locale macchina — quadro di manovra; collegare il tastierino alla scheda SEC-3Q
9.2. entrare nel parametro 07.05 e premere M; confermare con »
9.3. attendere l'acquisizione delle quattro velocita (Alta - Int.Alta - Int.Bassa - Bassa); premere M
9.4. tornare a07.01; premere M
9.5. é possibile visualizzare le quote di rallentamento acquisite nel menu 09; uscire e salvare
10. REGOLAZIONE FINE LIVELLI PIANI
10.1. Collegare il tastierino al CAN1:A; posizionarsi con il tastierino all’interno della cabina
10.2. attivare il parametro 07.04 [RegFLOOR]; uscire e salvare le modifiche
10.3. effettuare le chiamate a ogni piano tramite il tastierino (a o v + M)
10.4. a ogni piano verificare il livello di fermata:
a) selacabina é bassa rispetto al piano con » immettere il valore + in millimetri
b) selacabina ¢ alta rispetto al piano con 4 immettere il valore - in millimetri
c) premere M per confermare la modifica
10.5. al termine uscire dal modo di regolazione impostando il par 07.04 [No]; uscire e salvare
11. Regolazioni ulteriori
¢ (07.06 — Spazio zona porte. = 150mm ©(07.10 — Spazio Ripesc. = 060mm
©(07.07 — Spazio Stop = 00040mm (fune) ©(07.12 - SpazioStopRipesc. = 060mm (fune)
©(07.08 - Spazio Stop UP = 040mm (oleo) ©(07.13 — SpazioStopRip.UP = 010mm (oleo)
©(07.09 - Spazio Stop DN = 040mm (oleo) ©(07.14 — SpazioStopRip.DN = 010mm (oleo)
12. Regolazione ripescaggio (se presente)

Una volta regolata la precisione delle fermate ridurre lo spazio di ripescaggio 07.10 = 020mm
Innescare quindi il movimento e regolare la precisione di fermata come spiegato al punto 8, ma lavorando
sui parametri 07.12 (fune) oppure 07.13 e 07.14 (oleo).
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Per LIMAX 3CP - SAFE

Se il dispositivo € completamente resettato sul display appare EL33 PRE-COMMISS

13.

14.

15.

12.1. Impostare 07.04 — Setup Piani = [SETTING]; premere M quindi P per confermare; il display
mostra set FLS:D (imposta posizione inferiore estrema).

12.2. Portare la cabina al punto piu basso possibile della corsa. La marcia in discesa avviene
esclusivamente in manovra di recupero (RDF) o in ispezione, in bassa velocita.

12.3. Con la cabina al punto pil basso della corsa premere M; la quota e registrata e il sistema € pronto
per I'acquisizione del primo piano.

12.4. Spostare la cabina, in ISPEZIONE, al primo piano; premere M; il display mostra la quota registrata
per il primo piano ed & pronto per il prossimo piano

12.5. Spostarsi al prossimo piano; ogni volta, premendo M, la quota viene registrata (la precisione di
fermata non & importante).

12.6. Raggiunto il penultimo piano la prossima marcia avverra solamente in bassa velocita

12.7. Raggiunto l'ultimo piano e salvata la quota il display mostrera set FLS:U (imposta posizione
superiore estrema).

12.8. Raggiungere il punto piu alto possibile della corsa, premere M; la quota é registrata e il display
mostrera End — save Eeprom.

12.9. Sempre in manovra di recupero abbassare la cabina al di sotto della zona di extra-corsa

12.10. Impostare 07.17 > CLEAR (imposta lo spazio di extra-corsa superiore a 70mm)

12.11. Impostare 07.18 > CLEAR (imposta lo spazio di extra-corsa inferiore a 70mm)

SOLO PER IMPIANTO OLEODINAMICO

13.1. Eseguire delle chiamate in salita e verificare sul display I'errore di fermata che viene
mostrato.
13.1.1.Per errori con segno negativo introdurre una correzione negativa al parametro 07.08
13.1.2.Per errori con segno positivo introdurre una correzione positiva al parametro 07.08

13.2. Eseguire delle chiamate in discesa e verificare sul display I'errore di fermata che viene
mostrato.
13.2.1.Per errori con segno negativo introdurre una correzione positiva al parametro 07.09
13.2.2.Per errori con segno positivo introdurre una correzione negativa al parametro 07.09

SOLO PER IMPIANTO A FUNE

14.1. tornare nel locale macchina — quadro di manovra; collegare il tastierino alla scheda SEC-3Q
14.2. entrare nel parametro 07.05 e premere M; confermare con »

14.3. attendere l'acquisizione delle quattro velocita (Alta - Int.Alta - Int.Bassa - Bassa); premere M
14.4. tornare a 07.01; premere M

14.5. e possibile visualizzare le quote di rallentamento acquisite nel menu 09; uscire e salvare

REGOLAZIONE FINE LIVELLI PIANI
15.1. Collegare il tastierino al CAN1:A; posizionarsi con il tastierino all’interno della cabina
15.2. attivare il parametro 07.04 [RegFLOOR]; selezionare Setup
15.3. effettuare le chiamate a ogni piano tramite il tastierino (a o v + M)
15.4. a ogni piano verificare il livello di fermata:
d) selacabina é bassa rispetto al piano con » immettere il valore + in millimetri
e) selacabina é alta rispetto al piano con 4 immettere il valore - in millimetri
f) premere M per confermare la modifica
15.5. al termine uscire dal modo di regolazione impostando il par 07.04 [No]; uscire e salvare
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16. Regolazioni ulteriori

¢(07.06 — Spazio zona porte. = 150mm ©(07.13 — SpazioStopRip.UP = 010mm (oleo)
©(07.07 — Spazio Stop = 00040mm (fune) ©(07.14 — SpazioStopRip.DN = 010mm (oleo)
©(07.08 - Spazio Stop UP = 040mm (oleo) ©(07.17 — Spazio FLS:U = 070mm

©07.09 - Spazio Stop DN = 040mm (oleo) ©(07.18 — Spazio FLS:D = 070mm

©(07.10 — Spazio Ripesc. =060mm ©(07.19 — Spazio FCM:U = 1800mm

©(07.12 - SpazioStopRipesc. = 060mm (fune) ©(07.20 — Spazio FCM:D = 1800mm

17. Regolazione ripescaggio (se presente)

Una volta regolata la precisione delle fermate ridurre lo spazio di ripescaggio 07.10 = 020mm

Innescare quindi il movimento e regolare la precisione di fermata come spiegato al punto 13, ma
lavorando sui parametri 07.12 (fune) oppure 07.13 e 07.14 (oleo).
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SEC-3Q - scheda madre quadro

SEC-3Q e la scheda principale del sistema, montata nel quadro di controllo.
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Dip switch SW1
PRG = sempre OFF
WD = abilitazione Watch Dog — sempre ON
CAN2 = terminazione CAN. Vedere schemi installazione — pagina 90.

Dip switch SW2

DOOR = esclusione apertura porte
CALL = esclusione chiamate di piano
S1 = usi futuri

S2 = test chiamate automatiche

LED
Nelle seguenti tabelle tutti i LED sono mostrati con il quadro alimentato, con la cabina parcheggiata al
piano piu basso, dopo che la procedura di reset & stata completata.

£t = acceso ® = spento © = lampeggiante
CAN1 ® RX/TX cabina OK PBC ® TXtastierino KBD
CAN2 ® RX/TXseriale di piano OK OK ® Allarme blocco impianto
CAN3 ® RX/TXinverter OK E ® Allarme presente
+24 ¥ 24 Vce 7N ® Direzione salita
V ¥ 5Vcc 4 ® allarme velocita pericolosa
@ ® Uscite OK A ® pre-allarme velocita
OK ® velocita OK
v ® Direzione discesa

Pulsanti

RESET = esegue un reset completo della scheda, come se fosse tolta I'alimentazione. Eventuali errori che
causano il blocco dell'impianto (es. oltrecorsa, tempo corsa, ecc.) non vengono cancellati.

S1 a =in ISPEZIONE esegue una marcia in salita.

S2 v =in ISPEZIONE esegue una marcia in discesa.

Segnalazioni in emergenza
Quando si esegue una manovra di emergenza con solo apertura freno, sulla scheda si puo visualizzare la
direzione della cabina (led « e ¥ ), e la sua velocita tramite i seguenti led:

< = velocita di allarme-pericolo con avviso acustico (beep) e blocco dell'impianto
A = velocita di pre-allarme
OK = velocita regolare
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Connettori
| connettori della scheda sono posizionatiin modo da raggruppare tutti i segnali a secondo dei loro indirizzi
(cabina, vano, locale macchine). Il nome dei connettori e la numerazione dei poli sono stampati sulla
scheda come segue:

segue: IM_SEC3_02.09 it

e AUX Connessione alla scheda con rele e USB Connessione USB
ausiliari SEC-3AUX e PRG caricamento software
e SCB Connessione alla scheda sicurezze e RS232 connessioni remote
SEC-3S
P1 (ingressi recupero) P2 (ingressi di carico)
1 NORM %t Normale (B= Recupero) NC 1 OLD % Sovraccarico NC
2 |_UP @ |spezione SALITA NC 2 FLD @ Caricocompleto NO
3 I_DN @ |spezione DISCESA NC 3 MLD @ Minimo Carico NO
4 GND 4 +24\Vcc
5 GND
P3 (1/0 vari) P4 (encoder motore)
1 FID £t Richiamo Incendio NO 1 A @ encoderA
2 FRD X Manovra Pompieri NO 2 A encoder /A
3 0SS ¥ FuoriServizio NO 3 B @ encoderB
4 IN1 @ Libero 4 B encoder /B
5 oL ® Uscita Sovraccarico 5 non collegare!  +24Vcc
6 OSI ® Uscita Fuori Servizio 6 encoder—-GND
7 ISP ® Uscita Impianto in ispez./recup.
8 AF ® Filtro allarmi
9 +24Vcc
10 GND
P5 (ingressi di stato) P6 (uscite azionamento)
1 ZspP ¥ Velocita Zero NC 1 RLV @ Ri-livellamento
2 RDY T Segnale inverter READY NC 2 EME @ |nizio ciclo emergenza
3 V3FOK 1%t Segnale di GUASTO NC 3 BRK @ Freno
4 EME ® Emergenza NO 4 MAIN @ Contattore principale
5 ENDEME @ Fine ciclo emergenza 5 comune
6 OCL ® Luce Cabina 6 comune
7 SP £t Start Permit (abilitazione
partenza)
8 +24Vcc
9 GND
P7 (ingressi di supervisione) P8 (alimentazione)
1 MRMT % Temperatura Locale Macchine NC 1 +24Vcc-Can2
2  MOT T £ Temperatura Motore NC 2 +24 Vcc - Emergenza
3 GND 3 +24 Vcc - Generale
4 GND
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CAN1 (connessione seriale alla cabina)

CAN2 (connessione seriale piani e multiplex)

1 CH % CAN high 1 CH £ CAN high
2 CL CAN lo 2 CL CAN lo
3 +24Vcc 3 +24Vcc
4 GND 4 GND
5 +24Vcc 5 +24Vcc
6 GND 6 GND
CANS3 (connessione seriale all’inverter) DOM (ingresso BYPASS)
1 CH % CAN high 1 Ingresso controllo BYPASS EN 81-20
2 CL CAN low 2 Ingresso controllo BYPASS EN 81-20
3 +24Vcc
4 GND
5 +24Vcc
6 GND
| LED che monitorizzano i relé sono collegati in serie alle rispettive bobine.
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SEC-3AUX - scheda con rele ausiliari

La scheda SEC-3AUX estende le funzionalita della scheda madre. Si usa come opzionale per controllo
porte, controllo valvole sistemi idraulici, controllo inverter di vari modelli in mancanza di controllo CAN.
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Connettori
AUX = connessione alla scheda SEC-3Q
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P11 (ingressi di supervisione) P12 (uscite)
1 OILP £ PRESSIONE OLEO 1 0SI @ FuoriServizio
2 OILT % TERMICO OLEO 2 OPA @ AperturaportaA
3 GND 3 CLA @ ChiusuraportaA
4 OPB @ AperturaportaB
5 CLB @ ChiusuraportaB
6 CAM @ Pattino retrattile
7 GND
P13 (uscite azionamento) P14
1 HIGH @ Altavelocita 1 IN1 Controllo micro freno 1/NGV A3
2 LOW @ Bassavelocita 2 IN2 Controllo micro freno 2/NGV A3
3 INSP @ Velocita ISPEZIONE 3 +24Vcc
4 UP ® Comando Salita 4 GND
5 DN ® Comando Discesa
6 STAR @ C(Contattore STELLA
7 MAIN @ Contattore PRINCIPALE
8 comune
9 comune
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SEC-3KBD - tastierino di interfaccia utente

SEC-3KBD eé l'interfaccia utente. Permette il controllo e la programmazione del sistema.

All’accensione il display mostra I'indice di revisione del programma, la data di revisione e il codice drive
attivo.

Riferirsi al PM (manuale di programmazione) per I’elenco completo dei parametri.
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Connettori
Il connettore (PBC) permette il collegamento alla scheda SEC-3Q tramite un cavo seriale RJ45.

Trimmer
Il trimmer PT1 regola il contrasto del display LCD.

Pulsanti
In modo di funzionamento normale:

» : apre le porte

< : chiude le porte

4 :incrementa il piano di destinazione

w : decrementa il piano di destinazione

M : inserisce la chiamata al piano selezionato

Clear = sblocca I'impianto da errori che ne causano il blocco. Naturalmente, se I'errore persiste,
I'impianto verra bloccato di nuovo.

In modo di funzionamento recupero:

- : seleziona la marcia in salita, in velocita ispezione
w : seleziona la marcia in discesa, in velocita ispezione

Programmazione
Per entrare in modo programmazione:

premere e mantenere il pulsante M per 3”; il display mostra il menu 00 - “ESCI”
premere » o 4 perselezionare il menu desiderato

premere M per entrare nel menu selezionato

pulsante » : scorre i parametri in avanti

pulsante 4 : scorre i parametri indietro

pulsante a : aumenta il valore del parametro

pulsantew : diminuisce il valore del parametro

premere M per uscire dal menu selezionato

Per uscire dal modo programmazione:

premere Back per andare al menu 00 — “ESCI”
premere M

premere M

premere pulsante P : salva le modifiche effettuate
premere pulsante 4 : non salva le modifiche effettuate

Visualizzazione
Premere pulsante M + 4 per scorrere schermate informative:

STATO ENCODER ASSOLUTO (LIMAX2 o LIMAX 33 SAFE)

CHIAMATE (cabina lato A, cabina lato B, discesa lato A, discesa lato B, salita lato A, salita lato B)
INGRESSI CABINA (possibilita di visionare i led dei vari connettori sulla scheda di cabina SEC-3C)
SEGNALI VANO (IU — ID)

VERSIONI SOFTWARE (quadro, cabina, seriali lato A e lato B)

ENCODER (solo con vano digitale)

GRUPPO (solo duplex, triplex, quadruplex)
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Display interfaccia utente — schermata standard
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piano attuale : piano di destinazione

Varie informazioni in alternanza:

e Numero seriale —versione SW

e Data

e Num: numero corse

e  P: posizione corsa e errore (solo Limax)

e  Messaggio di errori (vedere ,,codici di
errore” nel manuale di
programmazione)

Sensori: Varie informazioni in

S___:sensore piano alternanza:
_D__:sensore piano
__Z_:sensore piano

| : rifasat. centr.

® Stato ascensore ( vedere
“Messaggi di Stato” alla fine
del manuale di

I .
___:rifasat. sup. programmazione)
___I:rifasat. inf. ® Tempo corsa rimanente (solo
+: passaggio al durante la marcia)

piano

Circuiti sicurezze:
e 1:sicurezza SUPPLY chiusa

Sensori:

e S :sensorepiano

e D__ :sensorepiano
e 7 :.sensorepiano

e  U_:rifasatore sup.
e  D:rifasatore inf.

e  2:Sicurezza SHAFT chiusa

e  3:sicurezza SWING DOORS chiusa
e  4:sicurezza LOCKS chiusa

e 5:sicurezza CAR chiusa

e  6:sicurezza CAR DOORS chiusa
Operatore lato A/B:

e Op_:__ :apertura

e Cl_:__ :chiusura

e  :F_ :costola mobile attiva

e _ : O _:fine corsaapertura

e _ : C:finecorsachiusura

Informazioni supplementari debugging — per uso interno
Premere CLEAR + < o > per cambiare schermata; le
schermate possono differire; qui di seguito alcuni esempi
spostandosi verso sinistra (CLEAR + <):

1.

11.

13.

14.

16.

HLIB*- 0.00 e+0000 = informazioni Elgo:

a. HLIl: comandi velocita; B: Brake;

*. U(UP)/D(DOWN)/-

b. 0.00: speed [m/s]; e+0000: errore
E = dati can con soccorritore
101 W00 RF01f01=101: n. avvio schede, W: Watchdog;
RF: Rifasamento; f: fermate fuori piano
Alternato: ID e ora/data/temperatura scheda
Tm:_ s =termico motore misurato [Ohm] e
settato
00000 40946 0018 = debugging Limax (posizione
assoluta) (invii can limax/secondo)
A00000 00000 000 = Encoder incrementale: canale A;
canale B; differenza
d s a  =entrate analogiche: DOM; SIC_6,
Analog 24V
Code Security/no code enabled
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SEC-3S — scheda circuiti di sicurezza — rev. 2.0

SEC-3S ¢ la scheda d’interfaccia a tutte le apparecchiature del circuito di sicurezza.
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LED

segue: IM_SEC3_02.09 it

Nelle seguenti tabelle tutti i LED sono mostrati con il quadro alimentato, con la cabina parcheggiata al
piano piu basso, dopo che la procedura di reset e stata completata.

£} = acceso ® = spento © = lampeggiante
SUPPLY L% Inizio circuito  sicurezze: TR ® usi futuri
(interruttore  AM, controllo | DZM ® usi futuri
fasi, stop in fossa, limitatore U A ¥ sensore magnetico SALITA
velocita) D ¥ ¥ sensore magnetico DISCESA
SHAFT £x Sicurezze divano (oltre corsa, 1Z ¥ sensore magnetico ZONA PORTE
ammortizzatori, tenditore | 1Z1 ¥ sensore magnetico ZONA PORTE
fune limitatore, ecc.) (ELGO LIMAX2)
CAR £¥ sicurezze di cabina (pulsante 122 ¥ sensore magnetico ZONA PORTE
stop, selettore ispezione, (ELGO LIMAX2)
contatto paracadute) IF ® ingresso ispezione fossa
SWING DOORS £* accostamento porte di piano
manuali
CAR DOORS 1% contatto porte cabina
LOCKS 1% contatto serrature porte di
piano
Connettori

e SCB = connessione alla scheda SEC-3Q,

SH1 (sicurezze vano)

1 PST: stop in fossa, scala fossa, bott.
SUPPLY £¥ ISPEZIONE fossa
3 RTC: tenditore fune limitatore
5 FLS: contatti oltrecorsa
SHAFT £ X: ammortizzatori
7 limitatore
SH2 (porte di piano)
! SWING & PM: accostamento porte di piano
3 DOORS manuali
5
LOCKS ¥ CP: contatto serrature porte di piano
7
SC1 (sicurezze cabina)
SGS: contatto paracadute, limitatore
1 velocita
CAR ¥ SBM:  bott. ISPEZIONE, pulsante stop
3 LPK: disp. bloccaggio cabina
FLS: contatti oltrecorsa
5
CAR DOORS ¥ CPC: contatto porte cabina
7
9 RB/RDF
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SC3 (ingressi sensori monostabili di vano)

1 NON USATO
sensore magnetico SALITA/ sensore magnetico
2 Wizt 2 0N PORTE (Elgo Limax)
3D ¥ £¥ sensore magnetico DISCESA
4 12/122 £¥ sensore magnetico ZONA PORTE
5 GND
SM1 (sicurezze locale macchine) SQ4 (interfaccia modulo ADO-ACL)
1 BRK: contatto controllo 1 2 Uscita sensore SALITA
3 freno 2
4 NON USATO/compatibilita con 3 .
6 SEC-3S REV1 4 £¥ Uscita sensore DISCESA
5
£¥ Uscita sensore ZONA PORTE
SM2 (sicurezze locale macchine) 6
i ZONA PORTE
. 0SG: limitatore velocita 7 Uscita sensore 2O ©
4 8 @ controllata
dalla SEC-3Q
SQ1 (interfacciamento quadro) 9 Controllo DZSM
1 Comune circuito sicurezze 10 GND
3 Inizio circuito sicurezze 11 +24 Vcc
5 Comune circuito sicurezze 12 GND
SQ2 (manovra recupero)
1 SQ5 (BYPASS)
3 RDF/KINSP/BYPASS BYPASS contatti porte
5 1 manuali
7 RB - RDF (SWING DOOR)
9 Fine circuito sicurezze 3 BYPASS contatti porte cabina
(CAR DOOR)
SQ3 (sicurezze ADO-ACL)
1
3 DZSM SF1 (ingresso bott. matutenzione fossa)
T30—-TH-TR 1 ingresso bott. ispezione fossa
g BYPASS serrature porte di 2 ingresso bott. ispezione fossa
piano (LOCKS)
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SEC-3C - scheda cabina

SEC-3C e l'interfaccia tra il quadro e tutte le apparecchiature di cabina.
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Dip switch

WD = Abilitazione Watch Dog - sempre ON
PRG = sempre OFF

Jumper

J3 = non usato

GNG = sempre su +24V
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Nelle seguenti tabelle tutti i LED sono mostrati con il quadro alimentato, con la cabina parcheggiata al
piano piu basso, dopo che la procedura di reset e stata completata.

{¥ = acceso ® =spento ® =lampeggiante
STS® +24V £t 24 Vcc (fusibile F1)
X ® Trasmissione seriale alla cabina +24V ¥ 24 Vcc
RX ® Ricezione seriale dalla cabina +5V ¥ 5Vcc
4 ® Sovraccarico uscite
OK £3¥ Uscite OK
Pulsanti

RESET = esegue un reset completo della scheda, come se fosse tolta |’alimentazione.
< Il » =sein modo ispezione — se mantenuto premuto — apre le porte
» Il ¢ =sein modo ispezione — se mantenuto premuto — chiude le porte

Connettori
® CAN1IN - CAN1OUT = connettori seriali di comunicazione
C2A (porta A) C2B (porta B)
1 OLA ¥ Finecorsa Apertura NC 1 OLB %X Finecorsa Apertura NC
2 CLA @ Finecorsa Chiusura NC 2 CLB @ Finecorsa Chiusura NC
3 CFLA ¥ Costola mobile NC 3 CFLB ¥ Costola mobile NC
4 GND 4 GND
5 SDA @ |[spezione/Nudging 5 SDB @ |[spezione/ Nudging
6 “ “ 6 “ “
7 CLA @ Comando Chiusura NO 7 CLB @ Comando Chiusura NO
8 “ “ 8 “ “
9 OPA @ Comando Apertura NO 9 OPB @ Comando Apertura NO
10 “ “ 10 “ “
11 +24 Vcc 11 +24 Vcc
12 GND 12 GND
C3A (fotocellula A) C3B (fotocellula B)

1 PHA £t contatto fotocellula NC 1 PHB %t contatto fotocellula NC
2 GND 2 GND
3 +24Vcc alimentazione fotocellula 3 +424Vcc alimentazione fotocellula
4 GND 4 GND

C4 (ingressi ispezione) C7 (ingressi sensori bistabili - rifasatori)
1 NORM.£: Normale (® =Ispezione) NC 1 RU £t Rifasatore SALITA NC
2 IUP @ |[spezione SALITA NC 2 RD ® Rifasatore DISCESA NO
3 IDN ® |[spezione DISCESA NC 3 GND
4 GND

C6 (ingressi pesa carico) CAN1OUT (connessione seriale alla targa TRG)
1 OLD X Sovraccarico NC 1 CH - CAN high
2 FLD @ Caricocompleto NO 2 CL-CAN low
3 MLD @ Minimo carico NO 3 +24Vcc
4 +24\Vcc 4 GND
5 GND 5 +24Vcc
6 GND
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1 IN1 Ingresso temperatura motore porte
2 IN2 Ingresso controllo porta chiusa in

BYPASS - lato A

3 IN3 Ingresso controllo luce cabina
4 IN4  Ingresso controllo porta chiusain

BYPASS - lato B
OUT1 FIRE
OUT2 PRL
OUT3 ALF
OuUT4 DBY
+24 Vcc

10 GND

O 0o N U

C12 (1/0 vari)

s, WN R

incendio/pompieri

PRIORITA PIANI

FILTRO ALLARMI EASY ALARM
Segnalazione BYPASS ATTIVATO

CAN1IN (connessione seriale al quadro)
CH - CAN high
CL - CAN low
+24 Vcc
GND
+24Vcc
GND

| LED che monitorizzano i relé sono collegati in serie alle rispettive bobine.
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SEC-3TRG - scheda targa (R. 2.0)

SEC-3TRG ¢ la scheda di bottoniera cabina. Raccoglie le chiamate, e pilota le segnalazioni di bottoniera.
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JUMPER
AS- negativo Allarme Inviato a -12
AR- negativo Allarme Ricevuto a -12
AB- negativo Pulsante Allarme a -12
EME+ positivo luce di emergenza a +12
CAN chiusura bus CAN
GND -12aGND
Connettori
CT3 (ingressi ISE) CT4
1 citofono + (all. inviato) 1 pulsante apertura porte
2 citofono - 2 pulsante chiusura porte
3 pulsante allarme 3 +12Vcc
4 luce emergenza 4 +12Vcc
5 allarme ricevuto +12V 5 luce emergenza
6 //LIBERO// 6 pulsante allarme
7 +12Vcc 7 citofono + (all. inviato)
8 -12Vcc 8 citofono—
9 +12Vcc
10 -12Vcc
CT6 CT8 (opzioni)
1 +12Vcc 1 FRD @ ingresso chiave pompieri
2 allarme inviato 2 STOP &0SS:
3 allarme ricevuto ® ingresso stop e fuori servizio
4 -12Vcc 3 PRC @ ingresso chiave priorita cabina
4 O_FIRE uscita incendio/pompieri
5 O0sl uscita fuori servizio
6 O_PRC uscita chiamata prioritaria
7 +24Vcc
8 GND
CT9 CT10
1 O_EME uscitain emergenza 1 UPD: freccia salita
OVR sovraccarico 2 DND: freccia discesa
2 O_GNG uscita Gong aux. 3 +24Vcc
3 FRD2 @ 22 Chiave Pompieri NC 4 GND
4 IN ingresso disattivazione chiamate
5 +24Vcc
6 GND
CT11 (uscite posizione cabina) CT13
1 a segmentoa binl dec1°piano 1 Osl ® uscita Fuori Servizio
2 b segmentob bin2  dec 2° piano 2 EME @ uscita Manovra di Emergenza
3 ¢ segmentoc bin4  dec 3° piano 3 AS ® ingresso ALLARME INVIATO +
4 d segmentod bin8  dec 4° piano 4 AS ingresso Allarme Inviato -
5 e segmentoe bin 16 dec 5° piano 5 AR ® ingresso ALLARME RICEVUTO +
6 f segmentof bin 32 dec 6° piano 6 AR ingresso Allarme Ricevuto —
7 g segmentog dec 7°piano 7 LE ® ingresso LUCE EMERGENZA +
8 O_OVR uscita sovraccarico (con 7 segmenti 8 LE ingresso Luce Emergenza —
segno meno) dec 8°piano 9 AB ® ingresso ALLARME +
9 +24Vcc 10 AB ingresso Allarme -
10 GND 11 +12Vcc
12 -12Vcc (GND)
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CT14 PX1 & PX2
1 +12Vcc (Connettore chiamate IN-OUT)
2 ingresso AUX1 PX1: 1-8 piani lato A
3 ingresso AUX2 PX2: 9-16 pianilato A
4 -12Vcc oppurel-8 pianilato B
BUS SPK
1 passaggio BUS per Helpy 2W + 1 uscita Altoparlante +

2 passaggio BUS per Helpy 2W -

2 uscita Altoparlante —

TFT
Connettore per display TFT precablato

CAN1IN
connettore seriale di comunicazione

CAN1 OUT
connettore seriale di comunicazione
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SEC-3SIG - scheda segnalazioni cabina (R. 0.0)

SEC-3SIG ¢ la scheda di visualizzazione delle segnalazioni di cabina.

@) @ SPK ~ | SEC=3SI6
ek | | +Em- | R.@.0
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CT13 SPK
1 osl Fuori Servizio 1 Altoparlante +
2 EME Manovra di Emergenza 2 Altoparlante -
3 AS ALLARME INVIATO +
4 AS Allarme Inviato - JAS
5 AR ALLARME RICEVUTO + Selezione polarita Allarme Ricevuto
6 AR Allarme Ricevuto —
7 LE LUCE EMERGENZA +
8 LE Luce Emergenza —
9 AB Pulsante ALLARME +
10 AB Pulsante Allarme —
11 +12Vcc
12 —-12Vcc (GND)
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SEC-31/0 — scheda espansione

SEC-31/0 é la scheda di interfaccia per chiamate di cabina (utilizzata oltre i 16 servizi) o per funzioni
speciali. Ogni scheda raccoglie 8 chiamate. Appropriati interruttori configurano le funzioni della scheda.

LED

Nelle seguenti tabelle tutti i LED sono mostrati con il quadro alimentato, con la cabina parcheggiata al
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piano piu basso, dopo che la procedura di reset € stata completata.

¥ = acceso ® = spento © = lampeggiante
PX (chiamate cabina - dip 3+6 ON) PX (chiamate cabina - dip 3+6+1 ON)
1 @ Chiamata Cabinal 1 @ Chiamata Cabina9
2 @ Chiamata Cabina 2 2 @ Chiamata Cabina 10
3 @ Chiamata Cabina 3 3 @ Chiamata Cabina 11
4 @ Chiamata Cabina 4 4 @ Chiamata Cabina 12
5 @ Chiamata Cabina 5 5 @ Chiamata Cabina 13
6 @ Chiamata Cabina 6 6 @ Chiamata Cabina 14
7 @ Chiamata Cabina 7 7 @ Chiamata Cabina 15
8 @ Chiamata Cabina 8 8 @ Chiamata Cabina 16
9 +24Vcc comune lampade 9 +24Vcc comune lampade
10 GND comune pulsanti 10 GND comune pulsanti
PX (chiamate cabina - dip 3+6+2 ON)
1 @ Chiamata Cabina 17
2 @ Chiamata Cabina 18
3 @ Chiamata Cabina 19
4 @ Chiamata Cabina 20
5 @ Chiamata Cabina 21
6 @ Chiamata Cabina 22
7 @ Chiamata Cabina 23
8 @ Chiamata Cabina 24
9 +24Vcc comune lampade
10 GND comune pulsanti
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PX (smoke detector - dip 3 ON)

PX (smoke detector - dip 3+1 ON)

1 £ inputblocco piano 1 1 ¥ inputblocco piano 9
2 %t input blocco piano 2 2 %t input blocco piano 10
3 1% input blocco piano 3 3 ¥ input blocco piano 11
4 % input blocco piano 4 4 ¥ input blocco piano 12
5 1% input blocco piano 5 5 ¥ input blocco piano 13
6 ¥ input blocco piano 6 6 ¥ input blocco piano 14
7 ¥ input blocco piano 7 7 ¥ input blocco piano 15
8 X input blocco piano 8 8 ¥ input blocco piano 16
9 +24Vcc 9 +24Vcc
10 GND comune 10 GND comune

PX (smoke detector - dip 3+2 ON)
1 % input blocco piano 17
2 ¥ input blocco piano 18
3 X input blocco piano 19
4 %x input blocco piano 20
5 ¥ input blocco piano 21
6 ¥ input blocco piano 22
7 %% input blocco piano 23
8 1% input blocco piano 24
9 +24Vcc
10 GND comune
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SEC-3LB - scheda seriale di piano - Base

SEC-3LB e la scheda nodo di piano, in versione di base. Raccoglie esclusivamente una chiamata di piano.
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Sw2
1 ID impianto - bin 1
2 ID impianto - bin 2
3 ID impianto - bin 3
4 PRG = sempre OFF
5
SHAFT 2 E: SHAFT 2 %

o1 A

SW2

LED

2 i

5
o~
=
w

Suyuin

segue: IM_SEC3_02.09 it

CAN = * chiusura loop CAN - Vedi disegni di installazione — pagina 90

*

£
SHAFT ‘é =

iy 1)

[
SHAFT S

PR

Sw2
S

Nelle seguenti tabelle tutti i LED sono mostrati con il quadro alimentato, con la cabina parcheggiata al
piano piu basso, dopo che la procedura di reset & stata completata.

¥ acceso

® spento

® lampeggiante

OK = @ Uscite OK — Tramite il lampeggio = RX = @

indica il codice cliente, se presente AL = @ Allarme comunicazione seriale
+V = ¥

Connettori
CAN UP (alimentazione e seriale) CAN DN (alimentazione e seriale)

1 CANH 1 CANH

2 CANL 2 CANL

3 +24 Vcc 3 +24Vcc

4 GND 4 GND

5 +24 Vcc 5 +24Vcc

6 GND 6 GND

DNB (pulsante discesa)

1 pulsante DISCESA

2 registrazione DISCESA

3 +24Vcc

4 GND

Se dip SW1/6 = ON
I'ingresso DNB diventa:

1 pulsante SALITA

2 registrazione SALITA
3 +24Vcc

4 GND

Usare questa funzione con

piani sotterranei

logica collettiva
discesa, per chiamate al piano 0 o per chiamate ai
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SEC-3L — scheda seriale di piano - Estesa

segue: IM_SEC3_02.09_it

SEC-3L e la scheda nodo di piano, in versione estesa. Raccoglie le chiamate, le chiavi e varie opzioni, e
pilota tutte le segnalazioni di piano in modo seriale.
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Sw2
ID impianto - bin 1
ID impianto - bin 2
ID impianto - bin 3
PRG = sempre OFF
M2  OFF = programmazione micro 1

ON = programmazione micro 2
6 CAN = * chiusura loop CAN - Vedi disegni di installazione — pagina 90

ua b WOWN R

SHAFT aa-zm% SHAFT 3%‘% SHAFT n:r\:-:zl: SHAFT EN%
o1 R D o2 | 103 DDWDD o JAREE

LED
Nelle seguenti tabelle tutti i LED sono mostrati con il quadro alimentato, con la cabina parcheggiata al
piano piu basso, dopo che la procedura di reset & stata completata.

¥ acceso ® spento ® lampeggiante
OK = @ Uscite OK — Tramite il lampeggio = RX = ©
indica il codice cliente, se presente AL = @ Allarme comunicazione seriale
+V = 1}

Connettori
e PRG caricamento software
e CPlI scheda d’interfaccia indicatore posizione
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CAN UP (alimentazione e seriale) CAN DN (alimentazione e seriale)
1 CANH 1 CANH
2 CANL 2 CANL
3 +24Vcc 3 +24Vcc
4 GND 4 GND
5 +24Vcc 5 +24Vcc
6 GND 6 GND
CAN (seriale per display) BEEP (EN 81-70)
1 CANH 1 BEEP+
2 CANL 2 BEEP-
3 GND
4 +24\Vcc
5 GND
UPB (pulsante salita) DNB (pulsante discesa)

1 pulsante SALITA 1 pulsante DISCESA
2 registrazione SALITA (-) 2 registrazione DISCESA
3 +24 Vcc 3 +24Vcc
4 GND 4 GND

AUX1 AUX2
1 0SS chiave Fuori Servizio 1 LOoL chiave disabilitazione chiamata
2 OSlI segnalazione Fuori Servizio 2 HSL segnalazione Presente
3 +24Vcc 3 +24Vcc
4 GND 4 GND

AUX3 AUX4
1 PRL chiave Priorita al piano 1 VIS invio Visitatori
2 segnalazione Incendio 2 segnalazione Priorita/Visitatori
3 +24Vcc 3 +24Vcc
4 GND 4 GND

AUX5 HLL
1 FET/FEB chiamata preferenziale 1 LAL freccia SALITA
2 registrazione chiamata preferenziale 2 LAL freccia DISCESA
3 +24Vcc 3 +24Vcc
4 GND 4 GND

INSP (bottoniera ispezione fossa)

1 ingresso INSP
2 ingresso SALITA
3 ingresso DISCESA
4 GND
5 +24Vcc
6 GND
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SEC-2L - scheda seriale di piano

SEC-2L e la scheda nodo di piano. Raccoglie le chiamate e le chiavi ai piani, e pilota tutte le segnalazioni di
piano in modo seriale.

]
i B ol
[R5 | =
eser ] BB
R ssasl%lalalsls
BN FER =
L] E .
b Fica )
. L E‘ s | [ ]
2 L
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rg—]—LQ
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— EREEY
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[ a3 |
(&8 B B
=7 ()
R

CAN ON[ = ]
2
[
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<
1|
Q=

=)

.
=
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Dip switch
sSwi
ID piano - bin 1
ID piano - bin 2
ID piano - bin 4
ID piano - bin 8
ID piano - bin 16
Funzione Bottoniera Ispezione in Fossa
selezione lato B (Solo se chiamate selettive)
WD = abilitazione Watch Dog— sempre ON
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sSw2

ID1
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1 ID impianto - bin 1
2 ID impianto - bin 2
3 ID impianto - bin 3
4 PRG = sempre OFF

PRG| [@= PRG| [@= PRG| [E= PRe| [m=

g @ g B g B 2| G~

ON |5 E:;'— | D2 ON|& 5‘— | D3 ON|& E‘— | D4 ON f-a‘—

Jumper
CAN = Vedi disegni di installazione — pagina 90.

LED

Nelle seguenti tabelle tutti i LED sono mostrati con il quadro alimentato, con la cabina parcheggiata al
piano piu basso, dopo che la procedura di reset € stata completata.

¥ acceso ® spento ©® lampeggiante
k4 = @ Sovraccarico uscite RX = @©
OK = ¥ Uscite OK AL = @ Allarme comunicazione seriale
+5V = ¥
Connettori

CAN UP - CAN DN = Connessione seriale al quadro e/o ad altri nodi di piano
CPI = scheda d’interfaccia indicatore posizione

PRG = caricamento software

UPB — DNB = connessione ai pulsanti di piano

PKH = ingressi opzionali

OUT = uscite opzionali

HLL = uscite per frecce di prossima partenza e gong
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CAN UP (alimentazione e seriale)

CAN DN (alimentazione e seriale)

1 CANH 1 CANH
2 CANL 2 CANL
3 +24Vcc 3 +24Vcc
4 GND 4 GND
5 +24Vcc 5 +24Vcc
6 GND 6 GND

UPB (pulsante salita) DNB (pulsante discesa)
1 ingresso pulsante SALITA (+) 1 ingresso pulsante DISCESA (+)
2 uscita registrazione SALITA (-) 2 uscita registrazione DISCESA (-)
3 registrazione SALITA (+24 Vcc) 3 registrazione DISCESA (+24 Vcc)
4 pulsante SALITA (GND) 4 pulsante DISCESA (GND)

PKH (ingressi opzioni) OUT (uscite opzioni)
1 PRL - chiamata prioritaria 1 OSI-segnalazione Fuori Servizio
2 0SS — chiave Fuori Servizio 2 HSL - segnalazione Presente
3 LOL - disabilitazione chiamata 3 segnalazione Manovra Pompieri
4 VIS —invio visitatori 4 FLD - segnalazione Carico Completo
5 FET/FEB - chiamata preferenziale duplex 5 BEEP-EN 81-70
6 6 +24VDC
7 +24VDC
8 GND

HLL (uscite)
1 LAL - freccia SALITA N OTA
2 LAL - freccia DISCESA se SEC-2L utilizzata come ingresso per bottoniera
3 FET/FEB - chiamata preferenziale duplex ispezione fossa (sw. rev. 02.08+):
4 VIS —invio visitatori SW1/1 = ON
5 +24\Vcc SW]./G = ON
6 GND
SW1/8 = ON

INGRESSI CONNETTORE PKH
NORMALE/ISPEZIONE
SALITA

DISCESA

NON USATO

NON USATO

+24 VDC
GND

coONO U A WN PP

ATTENZIONE:

SEC-2L DEDICATA A QUESTA
FUNZIONE

NON USARE PER FUNZIONE
CHIAMATE!!!
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SEC-2LPI - Scheda display di piano

SEC-2LPI pilota I'indicatore di posizione ai piani. Va inserita sulla scheda SEC-2L tramite il connettore CPI.

»  [1DSP
sll=l=ll=l= @
zahaa
] ICPI
DSP (uscite posizione ai piani)
1 a segmentoa binl dec 1° piano
2 b segmentob bin2  dec 2°piano
3 ¢ segmentoc bin4  dec 3° piano
4 d segmentod bin8  dec 4° piano
5 e segmentoe bin 16 dec 5° piano
6 f segmentof bin 32 dec 6° piano
7 g segmentog dec 7°piano
8 G segmentoG dec 8°piano
9 +24 Vcc
10 GND
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SEC-3FDR — carica batteria — allarme

SEC-3FDR gestisce i circuiti di allarme, controlla e mantiene carica la batteria.

Jumper

+
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SEC-3FDR

H

segue: IM_SEC3_02.09 it

RESET = se ponticellato per almeno 2 secondi esegue la procedura di avvio, e cancella gli allarmi segnalati.
7Ah = seleziona la batteria utilizzata:

e aperto=2.2Ah
e chiuso=7Ah
CEL = seleziona la polarita di uscita della luce di emergenza cabina:
e 1-2 = uscita luce di emergenza negativa
e 2-3 =uscita luce di emergenza positiva
J2 = seleziona la funzione per la luce di emergenza cabina:

e 2-3=

luce di emergenza attivata in mancanza di rete — non spostare

J3 = seleziona l'uscita del contatto di allarme verso il combinatore telefonico (TEL/3 — TEL/4):
e 1-2 =uscita NC
e 2-3 =uscita NO
J5 = seleziona l'uscita 1 (NO/NC) del relé BAT. OK (BIM/1 — BIM/2)
J6 = seleziona l'uscita 2 (NO/NC) del relé BAT. OK (BIM/3 — BIM/4)

LED

Nelle seguenti tabelle tutti i LED sono mostrati con il quadro alimentato.
Controllo stato batteria
Indica la presenza di rete (230 Vca)
Segnala la presenza di un errore (elenco dei codici di errore di seguito)
Relé controllo batteria
Segnalazione CABINA AL PIANO

BAT. OK
SUPPLY

ALARM

B

IM

2

3
°
3
3
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Controllo della batteria

segue: IM_SEC3_02.09 it

Dopo 8 secondi dall’accensione della scheda si avvia il test “PRESENZA BATTERIA”.
Dopo 20 secondi dall’accensione della scheda si avvia il test veloce (2 minuti) “SCARICA BATTERIA”.

o Se ok, i test successivi completi si avvieranno a intervalli di 72 ore.

Dopo 5 minuti dall’accensione della scheda si avvia il test “PRESENZA Vca”.

o Se ok, i test successivi si avvieranno a intervalli di 30 minuti.

Codici di allarme

Gli errori sono segnalati tramite il led ALARM. Il numero di lampeggi determina il tipo di errore rilevato.

1. & Mancanza batteria
2. X Batteria non si carica
3. Lxfxlx Batteria guasta
4, TxLxLxLx Sovraccarico batteria
5. fxLx{xx8x  Mancanza Vca (alimentazione di rete)
Connettori
DZI (indicazione cabina al piano) ALC (uscita allarme)
1 + uscitaLED + 1/2  ALC uscita contatto allarme NO
2 - uscita LED -
ALB (pulsante allarme) ISE (citofono)
1 PHA pulsante allarme NO 1 ISE/1 BUS +
2 +12Vcc 2 ISE/2 BUS -
3 +12Vcc
4 -12Vcc
TEL (combinatore telefonico) SAL (linee allarme vano)
1 TEL/1 BUS + 1 ABE suoneria allarme +
2 TEL/2 BUS - 2 -12Vcc “
3/4  uscita allarme NO 3 Al segnalazione allarme ai piani +
5 +12Vcc  alimentazione combinatore 4 -12Vcc “
6 -12Vcc 5 +12Vcc
6 -12Vcc
CAL (linee allarme cabina) OCL (linee luce cabina)
1 ISE/1 BUS + 1 OCL/1 NEUTRO luce cabina
2 ISE/2 BUS - 2
3 CAB pulsante allarme NO 3 0CL/3 FASE - luce cabina temporizzata
4 CEL luce emergenza 4 OCL/4 FASE - luce cabina permanente
5 IM sensore cabina al piano NO
6 +12Vcc
7 +12Vcc
8 -12Vcc
LR (precablaggio relé luce cab. temporizzata) LC (alimentazione 230 Vca)
1/2 contatto relé RLC NC 1 LC/1 NEUTRO
2
3 LC/3 FASE 230 Vca
BIM (relé vari)
1/2  contatto 1 relé B (BAT.OK)
3/4  contatto 2 relé B (BAT.OK)
5/6  uscita contatto “cabina al piano” NO
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MANOVRA DI SOCCORSO MANUALE

DISPONIBILE ESCLUSIVAMENTE SU SISTEMI BRUSHLESS GEARLESS

La manovra deve essere effettuata da personale istruito!

1. Controllare che tutte le porte di piano e la porta di cabina siano chiuse.
2. Aprire l'interruttore generale IG in posizione OFF (fig. 1) e, se presente, l'interruttore IMT

fig. 1
{ | | S i
IMT 4 16 T e |
INTERRUPTEUR ’ 5 } INTERRUPTEUR | 4" | 3 |
PROTECTION - | " PRINCIPAL | P | P |
3. Ruotare e mantenere la chiave CFE (fig. 2)
e ! | fig. 2
CABINE STOF | ABILITATION
A L'ETAGE D'URGENCE MANUEL ‘

a. lasequenza di emergenza inizia
b. il quadro & alimentato e, dopo un tempo di verifica:
i. se la cabina si trova al livello di una fermata il freno non si aprira, e le porte si
apriranno
ii. se la cabina sitrova fuori piano e le porte sono aperte il sistema forzera la chiusura
c. se la cabina si trova fuori piano e le porte e tutte le sicurezze sono chiuse, allora il freno si
aprira e la cabina si muovera nella direzione favorevole
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4. Con inverter FUIJI

a.

oo o

verificare la direzione e la velocita della cabina tramite i LED sulla scheda SEC-3Q. (fig.3)

’ (. 0CL
g..;m:’ac’kl - ]
b o &

E=B{
"J..ll:]:.') p5|
@y =

| A= DIREZIONE SALITA

A= PRE-ALLARME VELOCITA

| V= DIREZIONE DISCESA

Fig.3

i. se la velocita supera la soglia di sicurezza _ la cabina si

arresta automaticamente; se il piano non é stato raggiunto non lasciare la chiave: il
freno si riaprira, anche piu volte, fino al raggiungimento del piano piu prossimo.
ii. in caso di pericolo premere il pulsante di STOP d’emergenza PSE

raggiunto il piano pil vicino la cabina si arresta automaticamente, e le porte si aprono
abbandonare la chiave CFE, la manovra é terminata.

evacuare i passeggeri; dopo |'uscita dei passeggeri dalla cabina procedere immediatamente al
controllo di tutte le porte di piano, accertandosi che le stesse siano chiuse e bloccate.
avvertire la Ditta di manutenzione.

5. Coninverter VACON

a.

oo

Durante la marcia controllare direzione e velocita tramite il tastierino dell’inverter VACON
i. se la velocita supera il limite di sicurezza il freno si chiude automaticamente; se il
piano non é stato raggiunto non lasciare la chiave: il freno si riaprira, anche piu
volte, fino al raggiungimento del piano pil prossimo
ii. in caso dipericolo premere il pulsante di STOP di emergenza PSE
quando il piano sara raggiunto la cabina si arrestera automaticamente e le porte si apriranno
lasciare la chiave CFE, la manovra di emergenza é terminata
evacuare i passeggeri; dopo l'uscita dei passeggeri dalla cabina procedere immediatamente al
controllo di tutte le porte di piano, accertandosi che le stesse siano chiuse e bloccate
avvertire la Ditta di manutenzione.
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HELPY 2W-LCP — Combinatore telefonico

Programmazione rapida
e Posizionare il selettore del telefono su “T” (toni)

Accesso alla programmazione Opzioni
\{ * 0 # 4002 11 configurazione unita tetto cabina
79 00 seleziona lingua = italiano 4003 11  configurazione unita fossa
Numeri telefonici di soccorso
210112 .....1°numero telefonico ... # Allarme batteria
210212 .....2°numero telefonico ... # 2101 22 ... numero tel. allarme batteria #
520 disabilitazione allarme interno
211212.....12° numero telefonico ... # 555 abilitazione IN2
Registrazione messaggio di identificazione 9005502# allarme batteria
7101 7 .. parlare ... B
Riascoltare il messaggio Fine programmazione
7201 ... ascoltare ... *0# D
Risposta automatica
77 1 per connessione immediata Per ripristinare le impostazioni di fabbrica:
78 1 per reset con codice | S O # 99 * 0 # N
659 durata massima comunicazione Per ascoltare la versione del firmware:
66 0 linea telefonica fissa ReE « 05 33 # D

Collegamento modulo GSM 500-NET (opzionale)

Scollegare il connettore TEL sulla scheda e collegare il modulo GSM al combinatore
caricabatteria SEC-3FDR tramite il cavetto in dotazione (schema
e aprire il modulo GSM pag. 13)
e collegare I'antenna al modulo GSM e richiudere il modulo GSM
e installare la SIM card all’interno del Ricollegare il connettore TEL sulla scheda
modulo caricabatteria SEC-3FDR

Utilizzo del dispositivo

Comunicazione interfono Comunicazione remoto/cabina
Sollevare il telefono in locale macchine e parlare Comporre il numero telefonico dell’'impianto.
normalmente con la cabina. Ascoltare il messaggio identificativo.

* 0 # 11 per comunicare con la cabina
Cancellazione allarme in corso N per terminare la comunicazione

W+os D

Richiesta di soccorso dall’ascensore

Rispondere e ascoltare il messaggio identificativo
dell’'impianto.

5 per riascoltare il messaggio identificativo

9 per resettare I'allarme

Per ulteriori istruzioni sulla programmazione e I'uso avanzato consultare il manuale Esse-Ti.
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Legenda
Gli schemi elettrici utilizzano le sigle di seguito elencate:
DISPOSITIVI
sigla descrizione note
12:H Valvola ALTA velocita
12:N Valvola DISCESA
ABE Suoneria ALLARME
ALM-GER Alimentatore Gervall UCM
ALS Segnalazione ALLARME ai piani (legge 13)
AM Interruttore magneto/termico circuito SICUREZZE
AR Ao aica-—PAMA D
ARP soslolie DEAC
AUX Contatto parapetto (ausiliario)
BRK Contatto controllo freno
CAB Pulsante ALLARME in cabina
CEG Contatto esclusione grembiule
CEL LUCE EMERGENZA in cabina
CFE CHIAVE APERTURA FRENO IN EMERGENZA
CFE Chiave sblocco manuale DYNATECH A3
CG Contatto grembiule
CH. Contatti controllo serrature porte di piano EN 81-21
CL:A Minicontattore CHIUSURA porta A
CL:B Minicontattore CHIUSURA porta B
CRA Contatto RALLENTAMENTO APERTURA porta
CRC Contatto RALLENTAMENTO CHIUSURA porta
CsD1 SENS.BIST. CONTROLLO VEL DI TRANSITO DISCESA
Csu1 SENS.BIST. CONTROLLO VEL DI TRANSITO SALITA
DBY Selettore BYPASS
DCB Pulsante CHIUSURA porte
DOB Pulsante APERTURA porte
Bp Minteantattareblaocca-Aa\MelocHa-Biscess
DSV Valvola DSV-A3 Bucher
DZI Segnalazione CABINA AL PIANO
DZSM Dispositivo controllo zona porte
EA Valvola ALTA velocita
EB Valvola BASSA velocita — DISCESA
EBD L Disnesitive-emersenzaoles
EBDT Disnesitive-emersenzayfune
EME Segnalazione IN EMERGENZA
EMM Minicontattore emergenza
EMM Minicontattore scambio rete/emergenza per scheda SEC-3SUPPLY
ESS Valvola SOFT STOP
EU Dispositivo controllo serrature di piano EN 81-21
EU Interruttore con bobina di sgancio per controllo serrature di piano
F.. Fusibili
FAN Comando VENTILATORE
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FCF:D Fine corsa ISPEZIONE DISCESA (fossa) EN 81-21
FCF:U Fine corsa ISPEZIONE SALITA (fossa) EN 81-21
FCM Fine corsa ISPEZIONE EN 81-21
FCM:D Fine corsa ISPEZIONE DISCESA (cabina) EN 81-21
FCM:U Fine corsa ISPEZIONE SALITA (cabina) EN 81-21
FCU Fine corsa ISPEZIONE ULTERIORE EN 81-21
e ine-corsa-uiteriore-discess EN8L21
FID Interruttore RICHIAMO INCENDIO

FLS:D Contatto OLTRECORSA discesa

FLS:U Contatto OLTRECORSA salita

FMK Contatto modulo FIA

FRD Interruttore MANOVRA POMPIERI

GRR Interruttore alimentazione emergenza Gervall UCM

HIC Segnalazione ALLARME RICEVUTO

HRS Segnalazione ALLARME INVIATO

ID Impulsore monostabile DISCESA

IDP Interruttore differenziale circuito porte

IDS Interruttore differenziale circuito sicurezze

= laseHseare-monestabile EMERGENZA Foromaata

IG Interruttore generale

IGE Interruttore generale emergenza

ILC Interruttore generale LUCE CABINA

ILV Interruttore generale LUCE VANO

IM Impulsore monostabile CABINA AL PIANO

IMT Interruttore magneto/termico

INSP. Selettore manovra ISPEZIONE

ISE C Interfono cabina

ISE L Interfono portineria

ISE MR Interfono locale macchine

ISE P Interfono fossa

ISE PC Interfono pompieri cabina

ISE PP Interfono pompieri ai piani

ISER Interfono tetto cabina

U Impulsore monostabile SALITA

Iz Impulsore monostabile ZONA PORTE

KAK Contatto modulo FIA EN 81-21
KD Contattore DISCESA

KDB Contattore FRENATURA DINAMICA (brushless/gearless)

ke

ke

KF

KER Sousdsdzioasailionis

KH Contattore ALTA velocita

KINSP Contattore ISPEZIONE

KL

KLE EN-81-21
KT

KML

KP Contattore PRINCIPALE
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KP1 Contattore ausiliario

KR1 RelecontrelleSICUREZZE NS
KS Contattore STELLA

KT Contattore TRIANGOLO

KTE Contattore tensione emergenza

KTN Contattore tensione normale

KU Contattore SALITA

L10 Valvola Blain A3

EE PUNTONEinfassy

LKP Contatto di blocco cabina

LOC.. Chiave esclusione chiamate cabina

LOL Chiave esclusione chiamata di piano

LT Contattonaranettamabile ENQ1. 21
Ly Segnalaziene-Okinfossa

M.. Morsetti di potenza

MAN:T Minicontattore ISPEZIONE (EN 81-21)

MER Dispositivicantrala SERRATLIDE aarta niana
MK Bebina-medulo-FIA EN-81-D1
MDD =

NORM Relé manovra normale EN 81-21
OP:A Minicontattore APERTURA porta A

OP:B Minicontattore APERTURA porta B

0SsG Contatto LIMITATORE velocita

(0N Segnalazione FUORI SERVIZIO

0SS Interruttore FUORI SERVIZIO

osT Connettore TEST limitatore velocita

o 5 i

PAL Pulsante ALLARME in fossa

PE Morsetti di messa a terra

PEE PULSANTE ABILITAZIONE EMERGENZA

PHR Dispositivo controllo fasi

PRC Interruttore PRIORITA CABINA

PS Pressostato

PST Interruttore STOP in fossa

PT Minicontattore PATTINO retrattile

PAD Pawldevice

R30 Relé velocita < 0.30 m/s

RAB Pulsante ALLARME su tetto cabina

RB Pulsante ABILITAZIONE manovra RECUPERO
RCLC Relé controllo LUCE CABINA

RD Impulsore bistabile rifasatore DISCESA

RDF Selettore manovra RECUPERO

RE Relé manovra EMERGENZA

REU Relé sgancio EU

RFA Relé filtro allarme

RFE Montanari A3

RI Relé ispezione

RID Relé impulsore discesa

RIU Relé impulsore salita
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RIZ Relé zona porte

RKE Relecontrello-FREND

RLC Relé LUCE CABINA

RLV Relé LUCE VANO

RMAN Relé ISPEZIONE EN 81-21
RGOS Rele-FUORLSERVIZIG

RP Relé pompieri

RR:A Resistenza RALLENTAMENTO porta A

RR:B Resistenza RALLENTAMENTO porta B

RRCH Timer ritardo EU

RSENS Relé sensore DYNATECH A3

RSIC Relé circuiti sicurezze — Dynatech A3

RTC Contatto tendi-fune limitatore

RU Impulsore bistabile rifasatore SALITA

RUN Pulsante ABILITAZIONE manovra ISPEZIONE
RvVC Relé LUCE/VENTILATORE cabina

SADA Eolotionms oloilitosizn o ICDEZIONL

SEC-2ALM Scheda alimentatore

SEC-2ALM1 | Scheda alimentatore 24Vcc

SEC-2ALM2 | Scheda alimentatore 24Vcc

SEC-2ALMX | Scheda alimentatore

SEC-2DOOR | Scheda porte

SEC-3FDR Scheda carica batterie-allarme

SEC-2L Scheda nodo di piano

SEC-2LPI Scheda display di piano

SEC-20PT Scheda opzionale ingressi/uscite

SEC-3AUX Scheda relé con ausiliari

SEC-3C Scheda tetto cabina

SEC-3EBD Dispositivo EMERGENZA fune (soccorritore)
SEC-31/0 Scheda estensione chiamate

SEC-3Q Scheda madre QUADRO

SEC-3S Scheda supervisione SICUREZZE
SEC-3SPEED ' Scheda controllo velocita > 1,6 m/s
SEC-3SUPPLY Scheda alimentatore /gestione freno
SEC-3TRG Scheda targa

SEM Dispositivo EMERGENZA oleo

SGS Contatto PARACADUTE

skp Centatte-moduteFHA EN-81-21
SKP Contatto modulo FIA

SS Fine-—corsaiSPEZIONE

SST Dispositivo Soft -Starter

STOP Contatto STOP su bottoniera ispezione

T Relé temporizzatore

T30 Minicontattore velocita < 0.30 m/s

TD Minicontattore discesa

TD1 Minicontattore discesa ausiliario

TDR Relé alimentazione logica inverter in emergenza
TE Minicontattore manovra EMERGENZA
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TFC Minicontattore FOTOCELLULA

TFP Trasformatore FRENO/PATTINO retrattile
TH Minicontattore ALTA velocita

THR Relé termico

THR:H Relé termico ALTA velocita

THR:L Relé termico BASSA velocita

TINSP Minicontattore ispezione

FKAK MMinicantatiara cantealla mmaadula CIA
TKAK Contatto modulo FIA

TMP Contattore SOFT STOP

TP Trasformatore PORTE

TPT Trasformatore pattino trifase

TR Minicontattore RIPESCAGGIO

m A riA aro aan iana-PA
TRD Trasformatore DOMINO

TRF Trasformatore freno

TRG Trasformatore Gervall UCM

TRM Trasformatore MANOVRA

TRP Trasformatore porte

TV Minicontattore RAFFREDDAMENTO
TVM Minicontattore SOFT STOP
UCM-100 Modulo di sicurezza GERVALL

VD Valvola DISCESA

VD2 Valvola DISCESA A3

VH Valvola ALTA velocita

VHD Valvola ALTA velocita — DISCESA
VHU Valvola ALTA velocita — SALITA

VLD Valvola BASSA velocita — DISCESA
VLU Valvola BASSA velocita — SALITA
VMD Valvola discesa

VML Valvola livellamento

VMP Valvola soft stop

VST Valvola STELLA/TRIANGOLO oppure PARTENZA oppure SOFT STOP
VU Valvola salita

VU/D Valvola salita/discesa

X Contatto AMMORTIZZATORE/TENDITORE fune limitatore velocita

CONNETTORI CABINA

sigla descrizione note
CPC Contatto PORTA CABINA
CAN1IN Collegamento CAN quadro-cabina
FPA Rallentamento operatore lato A
FPB Rallentamento operatore lato B
ISE CITOFONO cabina — pulsante ALLARME — LUCE EMERGENZA cabina
— Segnalazione allarme RICEVUTO
LKP Dispositivo bloccaggio cabina
MPA Alimentazione OPERATORE lato A
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MPB Alimentazione OPERATORE lato B
OCL Alimentazione LUCE/VENTILATORE CABINA
PT PATTINO RETRATTILE
RLV/2 Comando LUCE TETTO CABINA
SBM Sicurezze BOTTONIERA ISPEZIONE
SGS Contatto PARACADUTE / extracorsa in cabina
Sensori magnetici monostabili:
SM e conteggio (IU; ID)
e cabina al piano (IM)
e zona porte (1Z; 1Z1; 122)
SPK Altoparlante sintesi vocale

CONNETTORI VANO

sigla descrizione note
ABE Suoneria ALLARME
AL Pulsante ALLARME in fossa
ALS Segnalazione allarme ai piani
BP Pulsanti di piano
BRK Contatto controllo FRENO
BZ Buzzer
CP Contatti PORTE di PIANO
DIA Segnalazione DIREZIONE CABINA
DNB Pulsanti DISCESA
DSP Segnalazione POSIZIONE CABINA
FID Comando RICHIAMO INCENDIO
FLS Contatto OLTRECORSA
FRD Comando MANOVRA POMPIERI
HLL Segnalazioni GONG + FRECCE
ISE Citofono
LDC Contatto scala in fossa
Lv LUCE VANO precablata
0OslI Segnalazione FUORI SERVIZIO
0SS Comando FUORI SERVIZIO
osV Comando a distanza LIMITATORE VELOCITA
ouT Segnalazioni VARIE
P1 Segnali bottoniera ISPEZIONE fossa
PKH Ingressi VARI
PM Contatti ACCOSTAMENTO porte di PIANO manuali
PR Segnalazione PRESENTE da serratura
PST Interruttore STOP in FOSSA
RTC TENDITORE FUNE LIMITATORE
UPB Pulsante chiamata SALITA
X Contatto ammortizzatore
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COMPATIBILITA delle versioni software

Scheda SEC-3Q

Tutte le versioni software del quadro sono compatibili tra loro. La differenza tra una e l'altra sta
nell'aggiunta di nuove funzionalita, o nella correzione di bug.

In alcuni casi sono stati realizzati dei software speciali dedicati a impianti speciali. Su questi impianti non
sono compatibili né le versioni precedenti né quelle successive.

REGOLA: per il software di quadro usare sempre versioni uguali o successive alla versione di produzione,
a meno che non si tratti un impianto con software speciale, per il quale esiste solamente quella versione
specifica.

Software protetto — security code

La protezione con codice e stata introdotta a partire dalla versione 02.50b. La protezione codice coinvolge
solamente gli impianti prodotti con codice (security code).

ATTENZIONE! Facendo il downgrade, cioé installando una versione precedente alla 02.50b su un impianto
con software protetto, I'impianto si blocca (“SENZA CODICE MOTORE”, inoltre & impedito I'accesso al
menu con una password.

Ripristinando il software alla versione corretta sara necessario entrare nel menu con un tastierino
codificato, e inserire il codice motore. Questo permette una protezione contro tentativi di sblocco non
autorizzati.

REGOLA: non ¢ possibile eliminare il codice di protezione dalle schede protette.

Le schede protette sono solamente SEC-3Q, SEC-3C, SEC-3TRG e SEC-2L. Le altre schede non hanno la
protezione software.

REGOLA: l'impianto con software protetto deve avere tutte le 4 schede (SEC-3Q, SEC-3C, SEC-3TRG e SEC-
2L) con il codice corretto. Se si inserisce una scheda senza codice o con un codice diverso |'impianto si
blocca con “ERRORE SECURITY scheda"

Scheda SEC-3C

e Tutte le versioni 02.xx sono compatibili tra loro.

e Tutte le versioni 04.xx sono compatibili tra loro.

o Leversioni 02.xx e 04.xx non sono compatibili tra loro.
Si € passati dalla versione 02.xx alla 04.xx quando € stato introdotto il vano assoluto ELGO Limax, che ha
richiesto la modifica della velocita del bus CAN.

Scheda SEC-3TRG
Vale la stessa regola della SEC-3C: variazione di velocita del CAN nel passaggio da 02.xx a 04.xx.

ATTENZIONE! La variazione velocita del bus CAN riguarda solamente il collegamento tra CABINA e TARGA,
mentre la velocita non & stata modificata nel collegamento tra QUADRO e CABINA.

Questo ¢ il motivo per cui il quadro continua a mantenere I'indice di revisione 02.xx, mentre CABINA E
TARGA con Limax passano da 02.xx a 04.xx.

REGOLA: non mischiare mai nel ramo CABINA-TARGA versioni 02.xx con 04.xx, perché si crea un conflitto
nel CAN che blocca I'impianto.

Per lo stesso motivo non mettere mai su impianto con ELGO Limax una SEC-3trg o una SEC-3c con revisione
02.xx.
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Scheda SEC-310
Scheda SEC-20PT
Scheda SEC-2L 02.xx
Sono tutte compatibili tra loro. Vale la stessa regola della SEC-3Q: usare sempre versioni uguali o
successive a quella di produzione.

SEC-3KBD

Esistono le versioni 02.xx e le versioni 04.xx.

Il passaggio dalla 02.xx alla 04.xx € avvenuto con l'introduzione del software protetto (security code).
Tutte le versioni 04.xx sono retro-compatibili con le 02.xx , ma non viceversa.

REGOLA: un tastierino 04.xx € compatibile con tutte le versioni esistenti di quadro. L'aggiornamento dei
tastierini puo essere effettuato esclusivamente da Securlift.
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Caricamento software

E possibile scaricare i programmi FLASH dal sito del produttore dei microcontroller:

FLASH PROGRAMMER 16FX software per SCHEDA QUADRO (solo uso interno SECURLIFT):
http://www.spansion.com/Pages/mcu_download.aspx?redirect=/EnglishDownloads/EDG/binary/zip/product/mic
om/tools/downloads/flash/PCW16FX-V01L15.zip

FLASH PROGRAMMER 16LX software per tutte le altre schede:
http://www.spansion.com/Pages/mcu_download.aspx?redirect=/EnglishDownloads/EDG/binary/zip/product/mic
om/tools/downloads/flash/pcw16Ix-v01I27.zip

I driver per il cavetto di interfaccia SEC-2PRG sono disponibili all’indirizzo:
http://www.ftdichip.com/Drivers/CDM/CDM%20v2.12.12%20WHQL%20Certified.exe

Le schede SECUR 3 sono facilmente riprogrammabili per un aggiornamento in loco. Per caricare il
software procedere come segue.
1. Installare il programma FLASH FX e LX nel computer.
2. Lanciare il programma FLASH.exe
3. Collegare il cavo SEC-2PRG tra il computer (COM1) e il connettore PRG sulla scheda che deve
essere programmata.
4. Tenendo premuto il pulsante RESET, posizionare i dip switch della scheda da programmare

come segue:
. WD =O0FF
. RS = OFF (se presente)
. PRG=ON

. Rilasciare il pulsante RESET
5. Selezionare il Target Microcontrolle

selezionare Target

1 6 Microcontroller with Flash Memory Programmer Microcontroller =10 x|
Target Microcantroller IMBQUF543/G/GS v 1
Start Address ‘ FEDODOOH
Crystal Frequency |4MH2 LI
End Address [ FFFFFFH
i S_gdr.mhx 0 |
rexe | i e Flash Memaory Size 020000H
~Command i
~ Option
Full Operation(D+E+B+P+R) | 'ml Help |
Download | Erase | Blank Check I lef(-' 16L \—
(oo}
Program | Pead & Compare | Copy. I FU] ITSU
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'IQ’Microcontroller with Flash Memory Programmer }

Target Microcantroller

|MBIOFE43/G/GS

&l
MBIOF546G/G
MB3I0F548G/GS
MB30F549/G/GS
MBIOF553A
MB3I0F562/B
MB3I0F568

Crystal Frequency

HexFile

~Command

segue: IM_SEC3_02.09 it
o s 3

SEC-3Q board = MB96F338R/U/Y
SEC-3C board = MB90F345A/CA/AS/CAS
SEC-3TRG board= MB90F345A/CA/AS/CAS

M
MB30F583B/C,
MBI0F584C/CA

MBIOF591A
MBI0F534A/G
|MB30F538/G

Download |

SEC-2L board = MB90F497/G
SEC-310 board= MB90F362E/ES/TES

Pragram

Eeadé Compare |

=
FUJITSU

6. Selezionare “crystal frequency” a 4MHz.

'1 6 Microcontroller with Flash Memory Programmer
I Selezionare

Target Microcontroller MBI0F543/G/GS

E

(i=T|

“Crystal

Crystal Frequency |4MHz Z’
Hex File 8MHz Open |
16MHz
~Command
Full Operation(D+E+B+P+R) |
Download | Erase | Blank Check l
Program | Eead & Compare | Copy. l

o Frequency” a 4MHz.
End Address ‘ FFFFFFH
Flash Memory Size 020000H
~Option
Set Environment | Help l
Do =
FMC-16LX

(=2}
FUJITSU

7. Selezionare la porta COM alla quale & associato il cavo d’interfaccia.

mMicrucontroller with Flash Memory Programmer

Target Microcantroller IMBSUF543/G/GS j
Crystal Frequency |4MH2 j
Hex File IS_qdrmhx Open |
~Command
Full Operation(D+E+B+P+R)
Download | Erase | Blank C/
Pragrarm | Eead & Compare /};,f
/

R [l

Selezionare la porta

StatAdd COM

MC-16LX
2
FUJITSU

Customize setting

COM PORT |Sound] Tool |

COM PORT SELECT

+ COM1 /' COMS5
 COM2 " COMB
" COM3 " COM7
" COM4 " COMS

0K I Annulla

Spplica
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8. Aprire il file che deve essere caricato

6 Microcontroller with Flash Memory Programmer

=10 x|
TargetMicrocontroller  |MB9OF543/G/GS =l
Start Address FEDODOH
Crystal Frequency ]4MH2 j
End Address FFFFFFH
Fil S_gdr.mhx 0
sGzals l ﬂl Flash Memory Size | 0200004
~Command ;
~Option
FUliSRetenDRE Ber) | Set Environment | Help I
Download I Erase I Blank Check | F Z‘IC-I 6L \'
(oo}
Pragrarm | Eead & Compare I Copy. | FU][ I SU
o 2|
Cercain: |aAbs j - &5 B3~
Nome file: IS_qdr Apri I
Tipo file: ISZ format files (* mhx;* chv* s2) j Annulla I
Z
9. Inizio caricamento
1 6 Microcontroller with Flash Memory Programmer Inizio caricamento - |D|5]
TargetMicrocontraller  [MB30F543/G/GS =
| _J FEODOOH
Crystal Frequency 4MHz v ’i
FFFFFFH
Hex Fil S_gdr.mhx
exrie | Flash Memory Size | 020000H
~Command

Full Operation(D+E+B+P+R)

Download | Erase I Blank Check I

Pragrarm | Eead & Compare

Copy. l

Option

Set Environment l Help |

F2MC-16LX
oo
FUJITSU

| led TX e RX lampeggiano.

Full Operation 5

Full Operation - Downloading
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Fine caricamento

Full Operation 3

It ended normally completely

10. Tenendo premuto il pulsante RESET posizionare i dip switch della scheda programmata come segue:

. WD=ON
« RS =0ON (se presente)
. PRG=O0OFF

11. Caricare i parametri di default (param. 98.02 = SI)

12. Uscire e salvare (param. 00.01 — Salva modifiche - ok)

13. Rientrare in programmazione, controllare TUTTI | parametri, e impostarli secondo le caratteristiche
dell'impianto.

AGGIORNAMENTO SOFTWARE con chiavetta USB

Spegnere il quadro. A impianto spento inserire una chiave USB, max 4G, vuota, nella scheda SEC-3Q

2. Mantenendo premuto pulsante RESET dare tensione al quadro. Mantenere altri 5 secondi il pulsante
RESET. Al rilascio inizia il download del software dalla chiavetta alla scheda SEC-3Q

3. Al termine dell’aggiornamento la scheda si riporta automaticamente in modo normale.

4. Entrare in programmazione, controllare TUTTI | parametri, e se necessario impostarli secondo le
caratteristiche dell'impianto.

SALVATAGGIO DEI PARAMETRI su chiavetta USB

1. Impostare il numero dell'impianto nel parametro 01.10 (es. 12345), salvare e uscire dalla
programmazione

2. Spegnere il quadro. A quadro spento inserire la chiave USB nella scheda SEC-3Q

3. Accendere il quadro. Il software generera un file col numero dell'impianto (es. sn012345.sec) e lo
scrivera sulla chiavetta USB

COPIA DEI PARAMETRI da chiavetta USB

1. Spegnere il quadro. A impianto spento inserire la chiave USB nella scheda SEC-3Q

2. Premere il pulsante ¥ (S2) e mantenendolo premuto dare tensione al quadro

3. | parametri presenti sulla chiavetta USB saranno automaticamente copiati nella memoria della
scheda SEC-3Q
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HIGH LOW INSP VACON FUI
P13/1  P13/2 @ P13/3 NXP
?ét:z - 1500rpm = ¢ ® P2.2.7 C11
zlrz)t/eSr(r)?I‘-Iezd—lE‘.]l;\(::)2;1500rpm o o o P2.2.11 C10
:gg;mgg;::}ssa e & P2212 cos
I;ISaFri‘zl fx;lrSt(I)rpm ° o ¢ P2.2.9 co9
o s oame T ® B e cos
Izsc?:: N ggo_rpRnicupero . ® L P2210 06
E:IZS?lSOrpm ¢ o ® P2.2.8 co7
garzo— Orpm ® * L P2.2.6 Co4
AcoN. 14 15 16
e X1 X2 X3
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